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Zarzd Orog Miefskich

ul. Wilczak 16
61-623 Poznan

Zarzad Drog Miejskich

Lider:  RM-PLAN Robert Milkiewicz
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Projekt:

Koncepcja projektowa dla skrzyzowania ulic
Marcelinskiej i Przybyszewskiego oraz Marcelinskiej i Grochowskiej
wraz z ul. Marcelinska na odcinku pomiedzy ww. skrzyzowaniami.
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