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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA 1
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.07.06.02A.
URZADZENIA MALEJ ARCHITEKTURY
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z montazem elementéw matej architektury

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres roboét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia nastepujgcych robot:
- stojaki rowerowe
- stupki

Uwaga. Typ stosowanych elementéw okreslono doktadnie w projekcie wykonawczym. Dotyczy to ksztattu
oraz formy zastosowanych elementow.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1 Katalog mebli miejskich - dokument dostepny na stronie internetowej Miasta Poznania — wydany
w maju 2018 roku,

1.4.3. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY.

2.1. Ogd6lne wymagania dotyczace materiatow.
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogdine" pkt.2

2.2. Materialy stosowane do wykonania i montazu elementoéw matej architektury:
2.2.1. Profile i ksztattowniki stalowe o grubosci $cianek minimum 2mm,
2.2.2. Farba ftalowa ogdlnego stosowania:
- farba podkfadowa,
- farba nawierzchniowa kryjgca.
2.2.3. Gruz.
2.2.4. Beton C 15/20.

2.3. Stlupki metalowe i elementy potaczeniowe
2.3.1. Wymiary i najwazniejsze charakterystyki elementow
Elementy metalowe mozna wykona¢ z ocynkowanych rur kwadratowych Ilub prostokatnych,
wzglednie z ksztattownikéw: katownikéw ceownikdéw ( w tym: czeSciowo zamknietych ), teownikdw i
dwuteownikow, zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST lub wskazaniami Inzyniera.
2.3.2. Wymagania dla rur
Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74219 lub PN-H-74219, lub innej zaakceptowanej
przez Inzyniera.
Powierzchnia zewnetrzna i wewnetrzna rur nie powinna wykazywa¢ wad w postaci tusek, pekniec,
zwalcowan i naderwan. Dopuszczalne sg nieznaczne nierownosci, pojedyncze rysy wynikajgce z
procesu wytwarzania, mieszczace sie w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.
Konce rur powinny by¢ obciete réwno i prostopadte do osi rury.
Porzadne jest aby rury byty dostarczone o:
- dtugosciach dokfadnych i zgodnych z zamoéwieniami;
z dopuszczalng odchytkg £ 10 mm,
- dtugosciach wielokrotnych w stosunku do zamoéwien dtugosci dokfadnych ponizej 3 m z
naddatkiem 5 mm na kazde ciecie i z dopuszczalng odchytkg dla catej dtugosci wielokrotnej jak
dla dtugosci doktadnych.
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Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalne miejscowe odchylenia od prostej nie powinna przekraczac
1,5 mm na 1 m dtugosci rury.

Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez normy (np. R55, R65,
18G2A):PN-H-48023-07, PN-H-84018, PN-H-18019, PN-H-84030 lub inne normy.
Do ocynkowania rur stosuje sie gatunek cynku Raf wg PN-H-82200

3. SPRZET.

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt.3.

3.2. Spawarka elektryczna - do przyspawania dolnej ptytki stalowej do stupka i krgzka stalowego pokrywy.
3.3. Srodki transportu materiatéw - dowolne

3.4. Pozostate roboty zwigzane z ustawieniem bariery ulicznej beda wykonywane recznie.

4., TRANSPORT.
Transport elementéw poreczy moze odbywac sie dowolnymi Srodkami transportu (z uwzglednieniem
wymiardw i ciezaru elementéw) akceptowanymi przez Inzyniera. W czasie transportu nie moze doj$¢ do
uszkodzen mechanicznych, a takze nie moze ulec uszkodzeniu zabezpieczenie antykorozyjne elementdw.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D 00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedg wykonane bariery metalowe.

5.2. Zasady wykonania urzadzen zabezpieczajqcych ruch pieszych
W zaleznosci od wielkosci robot Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera zakres robot
wykonanych bezposrednio na placu budowy oraz robot przygotowawczych na zapleczu.
Przed wykonaniem robot nalezy wytyczy¢ lokalizacje poreczy zabezpieczajgcych ruch pieszych na
podstawie dokumentacji projektowej ST lub zalecen Inzyniera
Do podstawowych czynnosci objetych niniejszg ST przy wykonaniu w/w. robét naleza:
- wykonanie dotéw pod montowane elementy,
- wykonanie fundamentdéw betonowych zgodnie z kartg katalogowg produktu lub zgodnie z
zaleceniami inzyniera kontraktu.
- ustawienie elementéw.

5.3. Wykonanie dotéw pod montaz tawek i stojakoéw rowerowych
Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie podaje inaczej to doty pod stojaki powinny mie¢ wymiary
w planie o 20cm wieksze od wymiardw stupka, a gtebokos¢ od 0,8 do 1,2 m.
Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie podaje inaczej to doty pod tawki powinny mie¢ wymiary w
planie o 10cm wieksze od wymiardw zewnetrznych boku tawki, a gtebokos¢ od 0,3 do 0,4 m.
Dopuszcza sie zastosowanie elementow prefabrykowanych przewidzianych przez producenta
elementu matej architektury.

5.4. Ustawienie elementéw wraz z wykonaniem fundamentow
Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie podaje inaczej, to elementy matej architektury winny by¢
montowane do uprzednio wykonanych fundamentdw na miejscu. Kosze na $Smieci nalezy ustawi¢ w
miejscu docelowym.
Fundament betonowy wykonany ,,na mokro”, w ktdrym osadzono stupek, mozna wykorzystywac do
dalszych prac co najmniej po 7 dniach od ustawienia stupka w betonie, a jesli temperatura w czasie
wykonywania fundamentu jest nizsza od 10°C - po 14 dniach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

246



.ST D.07.06.02A

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli podano w ST D.00.00.00. "Wymagania Ogdine".

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot.
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenia o
jakosci (atesty) oraz wykonac badania materiatéw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawic¢
ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw, zgodnie z wymaganiami okreslonymi w pkt. 2.3.
Do materiatéw, ktdrych producenci sg zobowigzani (przez wtasciwe normy PN i BN) dostarczy¢
zaswiadczenia o jakosci (atesty) naleza:
- rury i ksztattowniki,
- elementy betonowe i zelbetowe.
Do materiatow, ktorych badania powinien przeprowadzi¢ Wykonawca nalezg materiaty do wykonania
fundamentéw betonowych na mokro, uwzgledniajgc nieskomplikowany charakter robdt
fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inzynier moze zwolni¢ go z potrzeby wykonania badan
materiatow dla tych robot.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robot

6.3.1. Badania materialdow w czasie wykonywania robot
Wszystkie dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta powinny by¢
sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiardéw.
Czestotliwos¢ badan i ocena wynikéw powinna by¢ zgodna z zaleceniami tablicy 2.

7ab.2
Lp. [Rodzaj badania Liczba badan Opis badan Ocena wynikéw badan
1.

Powierzchnie zbadac
nieuzbrojonym  okiem.
Do ew. sprawdzenia

Sprawdzenie gtebokosci narzedzi (np.

powierzchni 2 o
liniatbw z czujnikiem,
od 5 do 10 badan z|suwmiarek,
wybranych losowo | Mikrometrow itp. Wyniki badan powinny
elementow w kazdej by¢ zgodne z
2. dostarczonej partii wymaganiami pkt. 2.3.
wyrobow  liczacej do (0]
1000 elementéw Przeprowadzic
uniwersalnymi
Sprawdzenie wymiaréw przyrzadami
pomiarowymi lub

sprawdzianami

W przypadkach budzacych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie witasciwosci
dostarczonych wyrobéw i materiatdw w zakresie wymagan podanych w punktach od 2.3. do 2.11.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych nalezy zbadac:

a) zgodnos¢ wykonania urzadzen z dokumentacjg projektowg,

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodnie z punktami od 2.3. do 2.11 OST,

c) prawidtowos¢ wykonania dotdéw pod stupki, zgodnie z punktem 5.3 OST,

d) poprawnos¢ wykonania fundamentdw pod stupki zgodnie z punktem 5.5. i 5.6. OST,

e) poprawnos¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5.7 lub 5.8 OST,

W przypadku wykonania spawanych ztacz elementéw urzadzen:

a) Przed ogledzinami i przylegajace do niej elementy tgczone (od 10 do 20 mm z kazdej strony)
nalezy doktadnie oczysci¢ z zuzla, zgorzeliny, odpryskow, rdzy, farb i innych zanieczyszczen
utrudniajgcych prowadzenie obserwacji i pomiarow,
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b) ogledziny nalezy przeprowadzi¢ wizualnie z ewentualnym uzyciem lupy o powiekszeniu 2 do 4
razy; do pomiardw spoin powinny by¢ stosowane wzorniki przymiary oraz uniwersalne
spoinomierze,

c) w przypadkach watpliwych mozna zaleci¢ uprzywilejowanej jednostce zbadanie wytrzymatosci
zmeczeniowej spoin, zgodnie z PN-M-06515,

d) ztgcza o wadach wiekszych niz dopuszczalne powinny by¢ naprawione powtdrnym spawaniem.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
. Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00. "Wymagania Ogdine".

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg urzadzenia zabezpieczajacego ruch pieszych jest 1 m poreczy z rur stalowych
zgodnie z dokumentacjg projektowg. Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej dtugosci urzadzenia
zabezpieczajgcego ruch pieszych.
Jednostkg obmiarowg dla wiaty przystankowej i innych elementdow matej architektury jest szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST D.00.00.00. "Wymagania Ogodlne".
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg , ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg. pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00. p.9.

9.2. Cena jednostek obmiarowych
Cena jednostki obmiarowej wykonania poreczy dla pieszych, podporek dla rowerzystow oraz stojakdéw na
rowery obejmuje:
- zakup i transport materiatow
- oznakowanie robdt prowadzonych w pasie drogowym.
- sytuacyjne wyznaczenie odcinkéw ustawianej poreczy
- przygotowanie elementéw poreczy (stupki, ptyty, przykrywy stupkéw, haki)
- przygotowanie odcinka ptaskownika
- wykonanie otworéow pod stupki poreczy,
- malowanie dotu stupkdw gudronem,
- osadzenie stupkdw w otworach z zasypka gruzem i ubiciem,
- zalanie zaprawg cementowo-piaskowa,
- malowanie dwukrotne stupkdéw (przyktadowe i nawierzchniowe dwukolorowe)
- malowanie dwukrotne elementéw

Cena jednostki obmiarowej ustawienia wiaty lub elementéw matej architektury obejmuije:
- przygotowanie terenu pod ustawienie elementu,
- zakup i dowiezienie elementdw,
- montaz zgodnie z instrukcjg producenta,
- 0czyszczenie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Katalog ,Balustrady zabezpieczajgce” pt. KB4-4.3.7.(1)

PN-68/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco.
PN-79/H-922202 Blachy stalowe cienkie walcowane na gorgco.

PN-81/H-92131 Blacha cienka ze stali weglowej konstrukcyjnej zwyktej jakosci.
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