Wymagania techniczne dla urzadzen i instalacji
stosowanych w sygnalizacjach ruchu drogowego Zarzadu Drog Miejskich

w Poznaniu

dla lokalizacji Kurlandzka —os. Czecha PdP

1.

Wymagania dla sterownikow sygnalizacji

a) sterownik musi by¢ wyposazony w interfejs obstugi (Ethernet),
b) jako medium tacznosci sterownik musi by¢ wyposazony w modem GSM/LTE. Jednakze sterownik
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musi mie¢ mozliwo$¢ tatwej zmiany medium facznos$ci na tacze §wiattowodowe.
obstuga zrédet §wiatta o napigciu 230 V
sterownik musi zapewni¢ nadzor nad wszystkimi zrodtami §wiatta w sygnalizatorach z doktadnos$cia
nie mniejsza niz 1 W i obstugiwa¢ prawidtowo zrodta swiatta o minimalnej mocy nie wickszej niz
3W,
wbudowane zintegrowane, charakteryzujace si¢ stalym adresem IP, tacze transmisji danych stuzace
do jednoczesnego monitorowania sygnalizacji, centralnego sterowania, koordynacji sterownikow
sygnalizacji i transmisji obrazu z kamer na bazie protokotu TCP/IP, z przepustowoscig minimum 1
Gbps,
sterownik poprzez zintegrowane tacze musi realizowa¢ dwukierunkowg transmisje danych
(monitorowanie sygnalizacji, podglad obrazu wideo z kamer, status sterownika, status systemu,
ciagla transmisja stanéw grup sygnatowych i detektoréw do systemu w celu archiwizacji i podgladu,
dwukierunkowa wymiana informacji pomigdzy sterownikiem a serwerem systemu sterowania)
zaréwno poprzez sie¢ WAN jak i w sieci LAN tgczacej sterownik z serwerem systemu zarzadzania
w Centrum Sterowania Ruchem. Obecny sterownik podtaczony jest do systemu Viewit Vialis/GTS
zintegrowane tacze transmisji danych musi by¢ zakonczone gniazdem typu RJ45 w standardzie
Ethernet,
zintegrowane lgcze transmisji danych musi, dla zapewnienia bezpieczenstwa komunikacji,
umozliwia¢ dostep tylko z okreslonych lokalizacji,
sterownik winien by¢ przystosowany do :
- przyciemniania sygnalizatorOw wg zegara astronomicznego zaprogramowanego na
wspotrzedne geograficzne Poznania; okres przyciemnienia : jedna godzina po zachodzie stonca
— jedna godzina przed wschodem stonca, (parametry edytowalne z Centrum Sterowania
Ruchem)
- blokowania sygnalizatoréw akustycznych zasadniczych i pomocniczych w programowanym
czasie, (parametry edytowalne z Centrum Sterowania Ruchem)
sterownik musi posiada¢ funkcje symulacji uszkodzonego elementu detekcji tj. utrzymywania si¢
granicznej wartoSci zgloszenia lub jego braku wraz z mozliwoscig deklarowania sposobu reakcji
sterownika na przekroczenie warto$ci granicznej tj. ignorowanie zgloszenia, stale zgloszenie,
przetaczenie na harmonogram awaryjny, automatyczna symulacja zgloszenia (parametry
edytowalne z Centrum Sterowania Ruchem),
wraz z kazdym sterownikiem instalowanym na skrzyzowaniu nalezy dostarczy¢ komplet
oprogramowania wraz z plikami zrédtowymi oraz komplet narzedzi do kompilacji programu
sygnalizacji. Jako program sygnalizacji nalezy rozumie¢ cato$¢ plikéw potrzebnych do realizacji
sterowania ruchem. Wersje zrodtowe nalezy dostarczy¢ do plikow konfiguracyjnych oraz logiki
sterowania okreslonej w projekcie sterowania ruchem. A przypadku aktualizacji sterowania na
danym skrzyzowaniu nalezy wszystkie potrzebne pliki przekaza¢ do ZDM.
sterownik musi posiada¢ funkcjonalno$¢ generatora interwalu czasowego zgloszenia obecnosci na
kazdym detektorze rozumiang jako ustawienie czasu co ile i na jaki czas detektor zostanie
zasymulowany —funkcja musi dziala¢ rowniez w sposob autonomiczny w sterowniku bez potrzeby
potaczenia z Centrum Sterowania Ruchem. Zadanie tych parametrow musi odbywac si¢ zdalnie oraz
z panelu w sterowniku bez uzycia dodatkowych urzadzen. Interwat czasowy musi zawiera¢
w sobie przedziat od 1 sekundy do 120 sekund,

m) sterownik musi posiada¢ mozliwo$¢ wprowadzenia haset dostegpowych dla obstugi,
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ZDM musi posiada¢ hasta od najnizszego do najwyzszego poziomu obstugi,
sterownik musi posiada¢ mozliwo$¢ petnej diagnozy usterek na panelu w sterowniku. Wszystkie
btedy oraz informacje wystawiane przez sterownik muszg by¢ wyswietlane w formie czytelnych
komunikatow w jezyku polskim. Nie dopuszcza si¢ stosowanie kodow btedow. Dotyczy to takze
wszystkich informacji wysytanych do Centrum Sterowania Ruchem,
sterownik musi niezaleznie od gtownego algorytmu sterowania nadzorowa¢ czas oczekiwania na
obstuge zgloszonej (podanie sygnatu zielonego) grupy sygnatowej i w przypadku nie obstuzenia jej
w zdefiniowanym czasie przej$¢ do pracy awaryjnej. Wymagane jest zapisane awarii do logow i
przekazanie komunikatu do CSR. Ponadto w sterowniku jak i w CSR musi by¢ mozliwos¢ edycji
czasu reakcji po jakim sterownik przejdzie do pracy awaryjnej (minimalna nastawa 5 sekund),
szafa sterownika : aluminiowa, o podwdjnych $ciankach lub z warstwa termoizolacyjng, z co
najmniej 5-letnig gwarancja, zapewniajaca swobodne utozenie kabli i swobodny dostep do listew
zaciskowych. Poprzez szafe sterownika rozumie si¢ obudowe, w ktorej znajduja si¢ wszystkie
elementy sktadowe tj. m. in.: przelacznice, zasilacze, wideoserwery, itp., (dopuszcza si¢ stosowanie
szaf z materiatdw kompozytowych po zaakceptowaniu przez ZDM konstrukcji i zastosowanych
materialow),
temperatura pracy :

- minimalna - nie wyzsza niz -30°C,

- maksymalna - nie nizsza niz +55°C.
sterownik musi posiada¢ automatycznie sterowane ogrzewanie wnetrza szafy, z mozliwo$cia
regulacji temperatury,
listwy zaciskowe w szafie sterownika musza gwarantowa¢ swobodne podtaczenie kabli
wprowadzonych do sterownika w jednej linii (np.: w przypadku zastosowania tunelu kablowego
listwa zaciskowa musi tak zamontowana aby umozliwi¢ swobodne odiacznie obwodow) w
przypadku potaczen kaskadowych wymaga si¢ wyprowadzenia osobnych potaczen umozliwiajace
bezposrednie pomiary,
w DTR sterownika nalezy zamie$ci¢ szczegdtowe schematy polaczen wszystkich kabli i urzadzen,
sterownik musi posiada¢ dla wszystkich modutow (przyciskoéw kamer, itd.) mozliwosé
automatycznego odseparowania uszkodzonego (pojedynczego) elementu w sposob umozliwiajacy
prawidtowe funkcjonowanie pozostatych sprawnych urzadzen (modutow). Niedopuszczalne jest,
aby usterka jednego obwodu powodowala wylaczenie pozostalych,
sterownik musi posiada¢ mozliwos¢ podgladu na wbudowanym wyswietlaczu oraz w aplikacji w
Centrum Sterowania Ruchem parametrow elektrycznych na wszystkich kanatach wyjsciowych na
grupy sygnatowe,
w logach sterownika powinny by¢ wskazane parametry elektryczne powodujace wytaczenie
awaryjne sterownika,
Sterownik musi posiada¢ konstrukcje minimum dwuprocesorowg — osobnie funkcjonujgce od siebie
uktady nadzoru pracy sygnalizacji i sterownika. Uktady nadzoru odpowiadajace za powinny by¢
podwdjne: podstawowy i dodatkowy. Tory uktadu nadzoru podstawowego i dodatkowego powinny
by¢ niezalezne od siebie i nie posiada¢ wspolnych elementow,
W obwodzie grup wykonawczych sterujacych sygnalami na skrzyzowaniu powinny znajdowac si¢
dwa uktady wykonawcze potgczone szeregowo i sterowane niezaleznie przez uktad sterowania i
uktad nadzoru, umozliwiajace przerwania zasilania obwodow sygnatéw w przypadku stwierdzenia
nieprawidlowego dziatania sygnalizacji lub sterownika przez ktérys$ z tych uktadow,

aa) Uktady wykonawcze powinny dostarcza¢ niezaleznie napigcia zasilania dla grup sygnalizacyjnych

sygnatow: czerwonych i zielonych oraz dla grup sygnalizacyjnych sygnatow zoltych.

bb) Wszystkie uktady elektroniczne sterownika musza by¢ zabezpieczone przed ingerencja gryzoni,

Slimakow etc.

cc) Stan pracy sterownika musi by¢ widoczny na Wyznaczonej przez Zamawiajgcego mapie miasta. Na

mapie musza by¢ zawarte informacje w formie graficznej i tekstowej dotyczace aktualnego statusu
sterownika np.: sterowanie, sterowanie awaryjne, sterowanie ostrzegawcze, awaria systemu detekcji,
awaria wyjs¢ sygnatowych.
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