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Wymagania techniczne dla urządzeń i instalacji 

stosowanych w sygnalizacjach ruchu drogowego Zarządu Dróg Miejskich 

 w Poznaniu 

dla lokalizacji Kurlandzka –os. Czecha PdP 

 

 

1. Wymagania dla sterowników sygnalizacji 

a) sterownik musi być wyposażony w interfejs obsługi (Ethernet), 

b) jako medium łączności sterownik musi być wyposażony w modem GSM/LTE. Jednakże sterownik 

musi mieć możliwość łatwej zmiany medium łączności na łącze światłowodowe. 

c) obsługa źródeł światła o napięciu 230 V  

d) sterownik musi zapewnić nadzór nad wszystkimi źródłami światła w sygnalizatorach z dokładnością 

nie mniejszą niż 1 W i obsługiwać prawidłowo źródła światła o minimalnej mocy nie większej niż 

3 W, 

e) wbudowane zintegrowane, charakteryzujące się stałym adresem IP, łącze transmisji danych służące 

do jednoczesnego monitorowania sygnalizacji, centralnego sterowania, koordynacji sterowników 

sygnalizacji i transmisji obrazu z kamer na bazie protokołu TCP/IP, z przepustowością minimum 1 

Gbps, 

f) sterownik poprzez zintegrowane łącze musi realizować dwukierunkową transmisję danych 

(monitorowanie sygnalizacji, podgląd obrazu wideo z kamer, status sterownika, status systemu, 

ciągła transmisja stanów grup sygnałowych i detektorów do systemu w celu archiwizacji i podglądu, 

dwukierunkowa wymiana informacji pomiędzy sterownikiem a serwerem systemu sterowania) 

zarówno poprzez sieć WAN jak i w sieci LAN łączącej sterownik z serwerem systemu zarządzania 

w Centrum Sterowania Ruchem. Obecny sterownik podłączony jest do systemu Viewit Vialis/GTS  

g) zintegrowane łącze transmisji danych musi być zakończone gniazdem typu RJ45 w standardzie 

Ethernet, 

h) zintegrowane łącze transmisji danych musi, dla zapewnienia bezpieczeństwa komunikacji, 

umożliwiać dostęp tylko z określonych lokalizacji, 

i) sterownik winien być przystosowany do : 

- przyciemniania sygnalizatorów wg zegara astronomicznego zaprogramowanego na 

współrzędne geograficzne Poznania; okres przyciemnienia : jedna godzina po zachodzie słońca 

– jedna godzina przed wschodem słońca, (parametry edytowalne z Centrum Sterowania 

Ruchem) 

- blokowania sygnalizatorów akustycznych zasadniczych i pomocniczych w   programowanym 

czasie, (parametry edytowalne z Centrum Sterowania Ruchem) 

j) sterownik musi posiadać funkcje symulacji uszkodzonego elementu detekcji tj. utrzymywania się 

granicznej wartości zgłoszenia lub jego braku wraz z możliwością deklarowania sposobu reakcji 

sterownika na przekroczenie wartości granicznej tj. ignorowanie zgłoszenia, stałe zgłoszenie, 

przełączenie na harmonogram awaryjny, automatyczna symulacja zgłoszenia (parametry 

edytowalne z Centrum Sterowania Ruchem),  

k) wraz z każdym sterownikiem instalowanym na skrzyżowaniu należy dostarczyć komplet 

oprogramowania wraz z plikami źródłowymi oraz komplet narzędzi do kompilacji programu 

sygnalizacji. Jako program sygnalizacji należy rozumieć całość plików potrzebnych do realizacji 

sterowania ruchem. Wersje źródłowe należy dostarczyć do plików konfiguracyjnych oraz logiki 

sterowania określonej w projekcie sterowania ruchem. A przypadku aktualizacji sterowania na 

danym skrzyżowaniu należy wszystkie potrzebne pliki przekazać do ZDM. 

l) sterownik musi posiadać funkcjonalność generatora interwału czasowego zgłoszenia obecności na 

każdym detektorze rozumianą jako ustawienie czasu co ile i na jaki czas detektor zostanie 

zasymulowany –funkcja musi działać również w sposób autonomiczny w sterowniku bez potrzeby 

połączenia z Centrum Sterowania Ruchem. Zadanie tych parametrów musi odbywać się zdalnie oraz 

z panelu w sterowniku bez użycia dodatkowych urządzeń. Interwał czasowy musi zawierać  

w sobie przedział od 1 sekundy do 120 sekund, 

m) sterownik musi posiadać możliwość wprowadzenia haseł dostępowych dla obsługi, 
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n) ZDM musi posiadać hasła od najniższego do najwyższego poziomu obsługi, 

o) sterownik musi posiadać możliwość pełnej diagnozy usterek na panelu w sterowniku. Wszystkie 

błędy oraz informacje wystawiane przez sterownik muszą być wyświetlane w formie czytelnych 

komunikatów w języku polskim. Nie dopuszcza się stosowanie kodów błędów. Dotyczy to także 

wszystkich informacji wysyłanych do Centrum Sterowania Ruchem, 

p) sterownik musi niezależnie od głównego algorytmu sterowania nadzorować czas oczekiwania na 

obsługę zgłoszonej (podanie sygnału zielonego) grupy sygnałowej i w przypadku nie obsłużenia jej 

w zdefiniowanym czasie przejść do pracy awaryjnej. Wymagane jest zapisane awarii do logów i 

przekazanie komunikatu do CSR. Ponadto w sterowniku jak i w CSR musi być możliwość edycji 

czasu reakcji po jakim sterownik przejdzie do pracy awaryjnej (minimalna nastawa 5 sekund), 

q) szafa sterownika : aluminiowa, o podwójnych ściankach lub z warstwą termoizolacyjną, z co 

najmniej 5-letnią gwarancją, zapewniająca swobodne ułożenie kabli i swobodny dostęp do listew 

zaciskowych. Poprzez szafę sterownika rozumie się obudowę, w której znajdują się wszystkie 

elementy składowe tj. m. in.: przełącznice,  zasilacze, wideoserwery, itp., (dopuszcza się stosowanie 

szaf z materiałów kompozytowych po zaakceptowaniu przez ZDM konstrukcji i zastosowanych 

materiałów),  

r) temperatura pracy :  

- minimalna - nie wyższa niż -30OC, 

- maksymalna - nie niższa niż +55OC. 

s) sterownik musi posiadać automatycznie sterowane ogrzewanie wnętrza szafy, z możliwością 

regulacji temperatury, 

t) listwy zaciskowe w szafie sterownika muszą gwarantować swobodne podłączenie kabli 

wprowadzonych do sterownika w jednej linii (np.: w przypadku zastosowania tunelu kablowego 

listwa zaciskowa musi tak zamontowana aby umożliwić swobodne odłącznie obwodów) w 

przypadku połączeń kaskadowych wymaga się wyprowadzenia osobnych połączeń umożliwiające 

bezpośrednie pomiary, 

u) w DTR sterownika należy zamieścić szczegółowe schematy połączeń wszystkich kabli i urządzeń,  

v) sterownik musi posiadać dla wszystkich modułów (przycisków kamer, itd.) możliwość 

automatycznego odseparowania uszkodzonego (pojedynczego) elementu w sposób umożliwiający 

prawidłowe funkcjonowanie pozostałych sprawnych urządzeń (modułów). Niedopuszczalne jest, 

aby usterka jednego obwodu powodowała wyłączenie pozostałych,  
w) sterownik musi posiadać możliwość podglądu na wbudowanym wyświetlaczu oraz w aplikacji w 

Centrum Sterowania Ruchem parametrów elektrycznych na wszystkich kanałach wyjściowych na 

grupy sygnałowe, 

x) w logach sterownika powinny być wskazane parametry elektryczne powodujące wyłączenie 

awaryjne sterownika,  

y) Sterownik musi posiadać konstrukcję minimum dwuprocesorową – osobnie funkcjonujące od siebie 

układy nadzoru pracy sygnalizacji i sterownika. Układy nadzoru odpowiadające za powinny być 

podwójne: podstawowy i dodatkowy. Tory układu nadzoru podstawowego i dodatkowego powinny 

być niezależne od siebie i nie posiadać wspólnych elementów, 

z) W obwodzie grup wykonawczych sterujących sygnałami na skrzyżowaniu powinny znajdować się 

dwa układy wykonawcze połączone szeregowo i sterowane niezależnie przez układ sterowania i 

układ nadzoru, umożliwiające przerwania zasilania obwodów sygnałów w przypadku stwierdzenia 

nieprawidłowego działania sygnalizacji lub sterownika przez któryś z tych układów, 

aa) Układy wykonawcze powinny dostarczać niezależnie napięcia zasilania dla grup sygnalizacyjnych 

sygnałów: czerwonych i zielonych oraz dla grup sygnalizacyjnych sygnałów żółtych. 

bb) Wszystkie układy elektroniczne sterownika muszą być zabezpieczone przed ingerencją gryzoni, 

ślimaków etc. 

cc) Stan pracy sterownika musi być widoczny na wyznaczonej przez Zamawiającego mapie miasta. Na 

mapie muszą być zawarte informacje w formie graficznej i tekstowej dotyczące aktualnego statusu 

sterownika np.: sterowanie, sterowanie awaryjne, sterowanie ostrzegawcze, awaria systemu detekcji, 

awaria wyjść sygnałowych. 

  


