SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-10.10.02

PIONOWA REGULACJA STUDZIENEK 1
ARMATURY URZADZEN PODZIEMNYCH



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt zwigzanych z pionowa regulacja studzienek urzadzen podziemnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania regulacji pionowej
studzienek urzadzen podziemnych i obejmuja:

- regulacje wysoko$ciowa armatury istniejacych sieci (w nawierzchni),

- regulacj¢ wysokosciowg armatury istniejacych sieci (poza nawierzchnig),

- regulacje wysoko$ciowa studzienek urzadzen podziemnych (w nawierzchni)

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z

definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M 00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt
1.5.

Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja

Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania
ogoblne” pkt 2.

2.2. Beton
Beton klasy C25/30 1 C12/15 powinien by¢ zgodny z wymaganiami normy
PN-EN 206-1:2000.

2.3. Zaprawa cementowa

Wymagania:

- cement klasy 32,5 — odpowiadajacy wymaganiom normy PN-EN 197-1:2002,

- piasek — nalezy stosowa¢ drobny, ostry piasek odpowiadajgcy wymaganiom normy
PN-EN 13139,

- woda — nalezy stosowa¢ wode odpowiadajgcg wymaganiom normy

PN-EN 1008:2004.

3. SPRZET



3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania regulacji

Sprzet montazowy i srodki transportu muszg by¢ w pelni sprawne 1 dostosowane
do technologii i warunkéw wykonywanych robot oraz wymogdéw wynikajacych
z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportu, ktore
umozliwiajg prawidtowe wbudowanie mieszanki.

Piasek oraz cement moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu

1 zapewniajgcymi trwato$¢ wlasnosci materiatow podczas transportu.

Pozostate materialy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu pod warunkiem, ze
nie spowodujg uszkodzenia, ani tez nie pogorszg jakosci transportowanych materiatow oraz
beda zgodne z zaleceniami producenta.

Uzyte srodki transportu muszg uzyskac akceptacje Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robot
Ogo6lne warunki wykonania robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Wytyczne wykonania

Wyznaczenie zaworow istniejacych sieci i pokryw studzienek do regulacji nalezy
wykona¢ na podstawie Dokumentacji Projektowe;.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca dokona wytyczenia wysokosciowego
posadowienia regulowanych urzadzen uzbrojenia podziemnego.

5.2.2. Regulacja wysokosciowa urzadzen podziemnych

Regulacje pionowa urzadzen podziemnych nalezy rozpocza¢ od odkucia i oczyszczenia
elementéw do regulacji.

Roboty montazowe polegaja na zdemontowaniu przykrycia (pokrywy) regulowanego
urzadzenia oraz utrzymujacego je pierscienia lub podstawy oraz skuciu (w przypadku
obnizenia) albo podbetonowaniu mieszanka z betonu C25/30, z zastosowaniem deskowania,
(w przypadku podniesienia) — do wymaganej wysokosci.

Po utozeniu i zageszczeniu mieszanki betonowej nalezy zabezpieczy¢ regulowany obiekt
przed uszkodzeniem. Po zwigzaniu betonu mozna rozebra¢ deskowanie i1 osadzi¢ przykrycie
na przygotowanej zaprawie cementowe;.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania majace na celu:
- okreslenie studzienek i zawordow do regulacji,

- ustalenie sktadu betonu i zapraw,

- ustalenie metod prowadzenia robdt i ich kontroli w czasie trwania budowy.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

W szczegblnosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie metod wykonywania robot,

- zbadanie materialow 1 elementow obudowy pod katem ich zgodnosci z cechami podanymi
w dokumentacji projektowej 1 warunkami technicznymi podanymi przez wytworce,

- sprawdzenie montazu regulowanych urzadzen,

- sprawdzenie rzednych posadowienia armatury istniejgcych sieci oraz wtazoéw studni,

- badanie zachowania warunkéw bezpieczenstwa pracy.

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje 1 wymagania

Wartosci dopuszczalne:

- odchylenie odlegtosci utozenia armatury lub pokrywy od projektowanej nie powinno
wynosi¢ wigcej niz + 1 cm,

- odchylenie wysokos$ci posadowienia od wartosci projektowanej nie powinno
przekroczy¢ + 0,5 cm

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1szt. (sztuka) wykonanej regulacji wysokosciowej armatury
istniejgcych sieci 1 wlazoéw studni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.




9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt obejmuje:

- wyznaczenie armatury istniejacych sieci i studzienek do regulacji,

- oznakowanie miejsca prowadzonych robot,

- zakup 1 dostawe materiatow niezbednych do wykonania robaét,

- odkucie 1 oczyszczenie armatury istniejgcych sieci i1 studzienek,

- wykonanie i rozebranie deskowania,

- utozenie 1 zageszczenie mieszanki betonowej C25/30 wraz z pielegnacja,
- osadzenie przykrycia na zaprawie cementowej,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w Specyfikacji Technicznej,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 206-1:2003 Beton. Czg¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢
PN-B-06265:2004  Krajowe uzupethienia PN-EN 206-1:2003. Beton. Czeg$¢ 1:
Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Czg$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace
cementu powszechnego uzytku.

PN-EN 1008:2004  Materialy budowlane. Woda do betondéw i zapraw.

10.2. Inne materialy

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szczegoétowych
warunkow technicznych dla znakéw i1 sygnaléw §wietlnych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu i warunkoéw ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) — zat.
nr 4.



