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Opracowanie dokumentaciji projektowej zadania PBO 2019 , Rowerem przez Grunwald na osiedle Kopernika™

1. Wstep

1.1. Dane Inwestora/Zamawiajgcego
Zarzad Drég Miejskich
ul. Wilczak 17
61- 623 Poznan

1.2. Dane jednostki projektowej
VEGMAR Jakub Krawczyk
ul. Dembego 12/14, 02-796 Warszawa
tel. (22) 435-68-24
fax. (22) 435-68-25

1.3. Podstawa opracowania

[1.] Umowa nr IP1.220.00.21.G.2019 z dnia 05.07.2019 r., zawarta pomiedzy Miastem Poznan
reprezentowanym przez Zastepce Dyrektora Zarzadu Drog Miejskich w Poznaniu, z
siedziba przy ul. Wilczaka 17, 61-623 Poznan a biurem projektowym Vegmar Jakub
Krawczyk ul. Dembego 12,02-796 Warszawa;

[2.] Aktualna mapa do celéw projektowych;

[3.] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31
lipca 2020 r. w sprawie znakow i sygnalow drogowych (tekst jednolity — Dz. U. z 2019 r.
poz. 2310),

[4.] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegolowych warunkéw technicznych
dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (tekst jednolity — Dz. U. z 2019 r. poz. 2311),

[5.] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegélowych
warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywaniem nadzoru nad tym

zarzadzaniem (Dz. U. z 2017 r. poz. 784).

1.4. Lokalizacja, cel i przedmiot inwestycji

Planowana inwestycja znajduje si¢ w wojewodztwie Wielkopolskim, powiecie poznanskim, w

miescie Poznan. Inwestycja dotyczy ulicy Grochowskiej.

Program sygnalizacji §wietlnej



Opracowanie dokumentacji projektowej zadania PBO 2019 ..Rowerem przez Grunwald na osiedle Kopernika™

2. Rozwiazania projektowe

W zwiazku z projektowanym przejazdem dla rowerzystow przez ul. Grochowska zostana
wprowadzone zmiany w organizacji ruchu, zaprojektowano nowe oznakowanie pionowe : D-6b oraz

znaki pionowe nakazu: C-13 czy C-13/16.

Przejscie wzdhiz ul. Grochowskiej zostalo rozbudowane o sygnalizacje dla grup rowerowych,
dodatkowo zaprojektowano: sygnalizatory dla grup kolowych umieszczone na wysiegnikach, kamery
detekcji dla grup kolowych. Zgodnie z rysunkiem LS-01 nalezy przestawié istniejace sygnalizatory
681,682 (dla grup kotowej 68).

Na przejsciu wraz z przejazdem zaprojektowano oznakowanie poziome linie P-11 oraz
sygnalizatory 852 dla grupy rowerowej 85, a takze sygnalizatory 861 dla grupy 86. Zaprojektowano
wspolny sygnaliztor dla grup pieszych i rowerowych: 951 dla grupy pieszej 95 i kolowej 85. A takze
sygnalizator 962 dla grupy pieszej 96 i rowerowej 86. Sygnalizacja na przejsciu zostanie rozbudowana
w: dodatkowe przyciski dla rowerzystow (np. 8502), wspdlne przyciski dla rowerzystow i pieszych (np.
9501 - w przypadku gdy sygnalizator dla grupy pieszej i rowerowej ustawiony jest na jednym shipie),
kamery dla potrzeb monitoringu (np. K.86.1) oraz detektory dla pojazdéw (m.in. w krétkie petle
indukcyjne).

Przedmiotowe przejscie jest sterowane za pomoca sterownika sygnalizacji na skrzyzowaniu ul.
Grochowskiej — Promienistej . Wobec powyzszych zmian nalezy rozbudowa¢ konfiguracje sterownika

o dodatkowe 2 grupy sygnalowe oraz elementy detekcji zgodnie z rysunkiem LS-01. SkrzyZzowanie ul.

Grochowskiej i Pogodnej znajduje sie w obszarze sterowania systemem MOTION.

W zwigzku z powyzszymi zmianami w organizacji ruchu - projektowany przejazd dla
rowerzystow — oraz konfiguracji sterownika sygnalizacji wymagane jest przeliczenie tablicy czaséw
migdzyzielonych (wylacznie w czesci obejmujacej przejscie dla pieszych na ul. Grochowskiej) oraz
zaktualizowanie programéw sygnalizacji. Sterownik sygnalizacji zostanie rozbudowany o dodatkowe
dwie grupy sygnalowe. Lacznie w analizowanym obszarze wyznaczonych jest 6 grup sygnalizacyjnych

wtym:

e 2 grupy sygnalizacyjne kolowe (62,68),
e 2 grupy sygnalizacyjne dla pieszych (95.,96),
e 2 grupy sygnalizacyjne dla rowerzystow (85,86).

3. Pomiary ruchu

3.1. Natezenie ruchu

W celu wykonania programu sygnalizacji konieczne jest wykonanie pomiaréw natezenia ruchu

pojazdow. Ze wzgledu na obecna pore roku (jesien 2020 1. ) oraz obecng sytuacje w kraju (pandemia
5
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Opracowanie dokumentacji projektowej zadania PBO 2019 . Rowerem przez Grunwald na osiedle Kopernika™

vegmar

COVID-19 oraz wprowadzony stan epidemiologiczny, co powoduje: zamkniecie budynkow
uzytecznosci publicznej takich jak: szkoly, teatry, muzea, restauracje). Przeprowadzenie pomiaréw
ruchu 1 ich wyniki byly by niemiarodajne, ze wzgl¢du na ograniczenie w przemieszczaniu si¢ pieszych
oraz zmniejszony ruchu pojazdow.

W zwigzku z powyzszym w projekcie wykorzystano przyjety do opracowania projektu
sygnalizacji swietlnej na skrzyzowaniu ul. Grochowskiej — Promienistej dzien 9 marca 2011 roku

($roda).

W tabeli 3.1 przedstawiono rozklad natgzen ruchu w ciagu doby

[(—4 (— =] [— (=] — [—] (=} =] (—] =l =
. < = = = < = T = d < = =
Kierunek vt ~ e = v & ~ o =3 = — IS
= i = o = S = - - Y Ty =
I'llChll — (=7 = —d (= = (—] = [ & = =
= <« <« < < < = = = < e <
[— = o [s2] -+ u & = o0 = (— —
= = = — S = = — — = — —
w kierunku
) 72 40 36 41 59 | 317 | 752 | 1223 | 1130 | 835 | 716 | 797
zachodnim
w kierunku
. 90 24 64 38 64 262 564 728 704 612 618 580
wschodnim
Razem 117 52 68 60 91 448 | 1034 | 1614 | 1482 | 1141 | 1025 | 1087
1 = = = = = = =) — = =) o
: 3 < = < = R < T <« « b =
Kierunek ac) = w| | & ®| & | =| & & =
- T = T . T 3| 2] 2| 2| 2 =
— (=] =1 (—] —
ruchu s | E| gl €| 2| €| €| 8| 8| g€| | 8
o o =| & = & &| ®] &« 8] &8
w kierunku
) 751 791 | 931 | 961 | 1077 | 914 | 767 | s65 | 491 | 347 | 239 | 105
zachodnim
w kierunku
) 632 678 840 962 988 856 612 556 | 404 294 212 102
wschodnim
Razem 1067 1130 | 1351 | 1442 | 1571 | 1342 | 1073 | 843 693 494 345 156

Do analiz przyjeto dwa szczyty: poranny w godzinach 07:00-08:00 oraz popoludniowy w
godzinach 16:00-17:00.
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Opracowanie dokumentacji projektowej zadania PBO 2019 , Rowerem przez Grunwald na osiedle Kopernika™

vegmar

Na rysunku 3.2. przedstawiono kartogram rozkladu natezenia w godzinie szczytu porannego. Natomiast
na rysunku 3.3. przedstawiono kartogram rozkladu nat¢Zenia w godzinie szczytu popotudniowego.

Rysunek 3.2, Kartogram rozkladu natgzenia ruchu w godzinie szczytu porannego

| GrochowskaW PromienistaN
45]782(10] 78 [1124 3 3[34[11]10]221] 5
837 1207 48 236

PromienistdS

45

34| 171
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78 Gioc skakE
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Opracowanie dokumentacji projektowej zadania PBO 2019 , Rowerem przez Grunwald na esiedle Kopernika”

Rysunek 3.3. Kartogram rozkladu natezenia ruchu w godzinie szczytu popoludniowego

)
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3.2. Struktura pojazdow
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Na przedmiotowym skrzyzowaniu wyr6zniono nastgpujaca strukture rodzajows pojazdow.
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Opracowanie dokumentacji projektowej zadania PBO 2019 ,Rowerem przez Grunwald na osiedle Kopernika™

Tabela 3.2. Tabela pomiarowa ze struktura pojazdow

Rodzajowa struktura ruchu pojazdéw silnikowych

Sam. Lekkie Sam. Cigzarowe L —
Motocykle osob. sam. Autobusy

Mikrobusy | ciezarowe | bez przycz. | zprzycz.

rolnicze

0,63 % 87.32% 5,71% 1,54% 3,40 % 1,19% 0,21%

4. Program sygnalizacji §wietlnej ul. Grochowska

4.1. Zestawienie sygnalizatoréow

W tabeli przedstawiono wykaz istniejacych oraz projektowanych sygnalizatorow.

Tabela 4.1. Zestawienie sygnalizatorow

Grupa Wyglad | Typ grupy | Sygnalizator Srednica Zrédlo
sygnalizatora soczewki [mm] Swiatla
621,622,
62 S 300 L-LED
623"

681,682,
68 S 300 L-LED
683
95 - P 952 200 L-LED
96 . P 961 200 L-LED
85 = R 852 200 L-LED

Program sygnalizacji $wietlnej



Opracowanie dokumentacji projektowej zadania PBO 2019 . Rowerem przez Grunwald na osiedle Kopernika™

i Wymiary ]
Nr Nazwa Rodzaj Od]el?in?isc od df:(tdeiktgra P Funkcja
detektora grupy detektora zatrZ{};TlSama szer.) PR Zgloszenie | Wydluzenie
[m]
6823 68 daleka™ petla 60 _
indukcyjna
6211 krotka petla 3 %9
indukcyjna
g 20 20x 1
dhuga petla
2 g
6212 indukeyjna
6213 »daleka” petla 60 943
indukecyjna
krotka petla
21°
= indukeyjna 2 I'x2
indukeyjna
6222 62 20 20x 1
diuga petla
6223 2) Ldaleka” petla 60 iy
indukcyjna
9501 95.85 Przycisk, SL X
K.85.1 radar
9502 95 Przycisk SL 2
9601 96 Przycisk SL 3
9602 96,86 Przycisk, SL %
K. 86.2 radar
8601 86 Przycisk, - "
K. 86.1 radar
8502 85 Przycisk, SL "
K.85.2 radar

projektowany detektor

SL — detektor wykorzystywany w sterowaniu lokalnym

11
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Opracowanie dokumentacji projektowej zadania PBO 2019 . Rowerem przez Grunwald na osiedle Kopernika™

Grupa Wyglad Typ grupy | Sygnalizator Srednica Zrodlo
sygnalizatora soczewki [mm] Swiatta

86 = R 861 200 L-LED
95,85 = = P/R 951 200 L-LED
96,86 = = P/R 962 200 L-LED

I) - sygnalizator projektowany

4.2. Wykaz detektorow

Detekcjg sg objgci wszyscy uczestnicy ruchu. Dla pojazdow zastosowano petle indukcyjne oraz

kamery videodetekcji. Detekcja dla pieszych i rowerzystow na przejsciu i przejezdzie realizowana jest

za pomocg przyciskow z potwierdzeniem przyjecia zgloszenia oraz detektorow radarowych.

W tabeli ponizej przedstawiono wykaz istniejgcych oraz projektowanych elementéw detekeji

na obszarze objetym opracowaniem.

Tabela 4.2. Zestawienie detektorow

Wymiary

Odleglos¢ od Funkcja
. e detektora x
Nr Nazwa Rodzaj linii (@t x Poziom
detektora grupy detektora zatrz[;:f]?]lama szet.) sterowania Zgloszenie | Wydhuzenie
[m]
krotka petla
6811 . 2 1x2
indukcyjna
: dhu tla
6812 68 CrpDY 20 20x 1
indukcyjna
daleka” petla
6813 SN 60 2 x2
indukcyjna
krotka petl
6821 SR 2 1x2
indukcyjna
68
diu, tla
6822 e 20 20x 1
indukcyjna

10
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Opracowanie dokumentacji projektowej zadania PBO 2019 ,Rowerem przez Grunwald na osiedle Kopernika™

4.3. Minimalna dlugos¢ sygnalu zielonego

Minimalna dlugos¢ sygnatu zielonego dla pojazdow zostala przyjeta zgodnie z Dz. U. Nr 2020
poz. 2181 Zalgcznik 3 — , Szczegélowe warunki techniczne dla sygnaléw drogowych i warunki ich
umieszczania na drogach ,, — dla sygnalizacji staloczasowej — 8 s. Minimalne dlugosci $wiatla zielonego

dla pieszych obliczono zgodnie z ponizszg tabela.

Tabela 4.3. Minimalna dlugosé $wiatla zielonego dla pieszych i rowerzystow

Nr grupy Dhugos¢ przejscia Gunin. [3] Przyjete Guin [5]
95 T2 Tl 8
926 7,6 7.6 8

Nr grupy Dhugo$éé przejazdu Gunin, [5] Przyjete Gmin [S]
85 7,2 171 8
86 7.6 1,809 8

Przejscie przez catos¢ ul. Grochowskiej

Nr grupy Dlugo$¢ przejscia Gin. [5] Przyjete Gin [s]

95, 95 27,4 18,5 19

Dlugos¢ sygnatu zielonego dla grup rowerowych wynosi 8 s i dlugo$é ta zostala przyjeta ze wzgledu na
pieszych pokonujgcych przejscie, ktorych sygnal zielony jest rowny 8s.

12
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4.4. Macierz kolizji

Tabela 4.4. Macierz kolizji

Tablica grup kolizyjnych
2
- 62 |68 95196 |85 | 86
ch
5
62 X X
68 X X
95 X
96 X
85 X
86 | X
gdzie X- oznacza kolizyjnos$¢ grup

13
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4.5. Trajektorie strumieni kolizyjnych

Rysunek 4.5. Trajektorie punktow kolizyjnych

14
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Opracowanie dokumentacji projektowej zadania PBO 2019 . Rowerem przez Grunwald na osiedle Kopernika™ .

4.6. Czasy miedzyzielone

Do obliczenia czaséw migdzyzielonych przyjeto nastepujace zalozenia:

1. pojazdy samochodowe:

2. piesi:

3. rowerzysci:

4. dlugosc Swiatla zoltego dla pojazdow: 3 s, dla pieszych i rowerzystow: 0,

5. warto$¢ wydluzajaca droge ewakuacji w zalezno$ci od rodzaju strumienia: dla strumienia

predkos¢ ewakuacji na odcinku prostym do 40 kmv/h (11,1 m/s), przyjeto realna

predkos¢ ewakuacji z powodu sporego natezenia ruchu,

predkos¢ dojazdu na odcinku prostym do 50 km/h (13,8 m/s),

predkos¢ przechodzenia i ewakuacji pieszych: 1,4 m/s,

predkos¢ przejazdu i ewakuacji rowerzystow: 4,2 m/s

pojazdéw przyjeto: 10 m, dla strumienia pieszych i rowerzystow: 0 m,

Obliczenie czasow migdzielonych:

vegmar

Czas | Dhugosé Droga ? Droga 'm Przyjgty
Potok Potok Ve Te vd Td Tm przyjety T
zohy | pojazdu ewakuacii dojazdu obliczony Korekta S
ewakuujacy dojezdzajacy [m/s] s] [m/s] sl Is]
s [m] [m] [m] sl {s]
96 (P) 62 (K) 0 0 7.6 14 5.5 25 13,8 1,18 432 2 7 7
86 (R) 62 (K) 0 0 76 42 18 75 138 | 154 1 2 3 3
62 (K) 96 (P) 3 10 6,5 11,1 1,48 0 0 0 4,50 0 5
62 (K) 86(R) 3 10 10,5 11.1 1,85 0 0 0 4.85 0 5
95 (P) 68 (K) 0 0 T2 14 5,2 64 13,8 1.46 3,74 2 6 6
85(R) 68 (K) 0 0 Tid 472 1,71 25 13,8 1,18 0,52 2 3 3
68 (K) 95 (P) 3 10 10,5 11,1 1,85 0 0 0 4,85 0 5
68(K) 85(R) 3 10 3.5 11,1 1,40 0 0 0 44 0 5
15
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Tabela 4.6. Macierz ezasow miedzyzielonych

Tablica czasow miedzyzielonych

62 |68 95196 |85 86

Nr grupy

=)
(3]
wh
wn

95 6

96 7

85 3

86 3

»Czas migdzyzielony dla konczacych grup pieszych jest liczony od konca sygnalu zielonego

migajacego”

4.7.Schemat faz

Istniejace przejscie dla pieszych oraz projektowany przejazd dla rowerzystow na ul.
Grochowskiej zwigzane jest z projektem sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniu ul. Grochowskiej i
Promienistej. Zaprojektowany przejazd dla rowerzystow nie wplynie na zmiang programu sygnalizacji
oraz schematu faz. Ponizej zostal przedstawiony schemat faz wraz z doprojektowanym przejazdem dla

TOWETZYStOw.

Przejazd rowerzystow przez ul. Grochowska bedzie zapewniony w fazie 2 (razem z przej$ciem

grup 95 oraz 96).

Programy awaryjne bgda pracowaly wedhug sekwencji: 1-> 4->2->1

Program sygnalizacji §wietinej
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Rysunek 4.7. Schemat faz

St.4 S 4

St3->St1

St4->512

4tV

St1->5t3

St4.>St3
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vegmar

W zwiazku z przedstawieniem schematu faz na skrzyzowaniu ul. Grochowskiej i Promienistej,

na rysunku 4.7. zostat przedstawiony schemat skrzyzowania wraz z nr grup.

Rysunek 4.4 Schemat skrzyzowania ul. Grochowska i Promienista

18
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4.8. Algorytm sterowania

Programy awaryjna stanowig podstawe do funkcjonowani pelnego algorytmu sterowania. Na
skrzyzowniu ul. Grochowsiej i Promienistej bedzie sterowanie akomodacyjne. Algorytm bedzie
realizowal zmienne czasy wyswietlania sygnalolw zezwalajacych w poszczegolnych fazach. Przy
wzbudzeniu we wszystkich grupach sygnatowych program bedzie realizowny podstawowy uklad faz.
Dla programéw 1 (90s) oraz 2 (120s) jest to uklad faz 1-4-2-1, ktory zostal przedstawiony na rysunku
4.7.

W przypadku braku wzbudzenia grup w kolejnej fazie, algorytm moze pominaé realizacj¢
okreslonej fazy i sekwensja w danym cyklu ulegnie zmianie. Algorytmy sterowania sa projektowane w
trybie preferencji dla kierunku koorydynowanego, a obstuga ruchu na skrzyzowaniu ul. Grochowskiej i
Promienistej bedzie odbywala si¢ w oparciu o zasadg, ze kazdy kierunek raz w cyklu otrzymuje $wiatto
zielone na zadanie minimum z mozliwoscia wydluzania do zadanego czasu maksymalnego lub

okreslonego warunku czasowego.

Stl — faza obstuguje kierunek ulicy Grochowskiej, grupy sygnalizacyjne: 02,08,33,34,37,38,
68.68

St4- faza obstuguje kierunek ulicy Grochowskiej, grupy sygnalizacyjne: 08,33,34,37.62,68
St2- faza obstuguje kierunki poprzeczne, grupy sygnalizayjne: 05,11,35,36 oraz 96, 96
St2 — faza ta zalgczy si¢ gdy pieszy nacis$nie przycisk lub detektor wykryje rowerzyste

Sterowanie bedzie realizowane w oparciu o sygnaly otrzymane ze zlokalizowanych na

skrzyzowaniu detektorow.
4.9. Program startowy i koncowy

Uruchomienie oraz zakonczenie pracy sterownika sygnalizacji powinno byé¢ poprzedzone
odpowiednimi programami startowymi i koncowymi. W tabeli 4.8 przedstawiony zostal program

startowy 1 koficowy.

1. Program startowy — przejscie z nadawania sygnatu ostrzegawczego na program trojbarwny musi

przebiega¢ wedlug nastepujacej sekwencji:

e sygnal zolty migajacy dla pojazdow przez co najmniej 180 s (grupy sygnatowe: 02, 05,
08, 11, 62, 68), brak sygnatu dla pozostalych uczestmikow ruchu (grupy sygnalowe 33,
34,35,36,37, 38,95, 96,94, 85, 86).

e sygnal zolty ciagly przez 5 sekund dla pojazdow, sygnal czerwony dla pozostatych
uczestnikow ruchu,

e sygnal czerwony dla wszystkich uczestnikow ruchu,
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vegmar

e sygnal zielony dla strumieni poruszajacych si¢ po drodze podporzadkowanej (grupy
sygnalowe: 05, 11, 35, 36, 95, 96, 85, 86),

® program trdjbarwny realizujacy sygnaly zielone dla poszczegélnych grup sygnalowych.
2. Program koncowy — przejscie z programu trojbarwnego do trybu ostrzegawczego musi
przebiegac nast¢pujaco:

e dokonczenie biezacej sekwencji sygnalow,

e sygnal czerwony dla wszystkich grup przez czas 20 sekund,

e sygnal zolty migajacy.

Uwaga:

1. Po realizacji programu startowego wiaczana jest faza 2 (realizujaca sygnal zielony na

kierunkach podporzadkowywanych na skrzyzowaniu ul. Grochowskiej i Promienistej).

2. Program koncowy moze by¢ uruchomiony w trakcie trwania fazy 1 (na skrzyzowaniu ul.

Grochowskiej i Promienistej).
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Opracowanie dokumentacji projektowej zadania PBO 2019 ,,Rowerem przez Grunwald na osiedle Kopernika™

4.10. Programy staloczasowe awaryjne

Dla przejazdu przez ul. Grochowska zaprojektowano dwa podstawowe programy statoczasowe

awaryjne (W nawiazaniu do istnicjacego programu na skrzyzowaniu ul. Grochowskiej i Promienistej).

W zaleznosci od dnia tygodnia oraz pory dnia przejazd bedzie sterowany w programach o

dhugosci cyklu odpowiednio: 90 s, 120 s (program poranny oraz popotudniowy).

Tabela 4.9 Harmonogram pracy sygnalizacji

Dzieni pracy programu Dlugosé cyklu [s] Godziny pracy programéw
120 (poranny) 5:30 -13:00
120 (popotudniowy) 13:00-20:00
dni robocze (pn-pt)
90 20:00-23:00
Ymig 23:00-5:30
90 5:30-10:00
120 (poranny) 10:00-13:00
Sobota/niedziela 120 (popoludniowy) 13:00-19:00
90 19:00-23:00
Ymig 23:00-5:30

Program all-red

Program all red — dzialanie takiej sygnalizacji polega na nadawaniu z kazdego kierunku sygnahu
czerwonego zaréwno dla kierujacych jak i pieszych uczestnikow ruchu drogowego. Przekroczenie
jezdni przez pieszego po wyznaczonym przejsciu mozliwe jest po wczesniejszym naci$nieciu przez
niego przycisku. Natomiast zielone $wiatlo dla kierujacego wlaczy sie tylko wtedy gdy nadjezdza z
dowolng predkoscia — o ile Zadanie sygntu zielonego nie zostalo wczesniej wywolane przyciskiem przez
pieszego. Jesli kierowca bedzie poruszaé si¢ z wigksza predkoscia niz dopuszczlna to zostanie

wyhamowany przez nadawany sygnat czerwony.
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Opracowanie dokumentacji projektowej zadania PBO 2019 , Rowerem przez Grunwald na osiedle Kopernika™

4.11. Nadzorowanie sygnalow czerwonych

Sterownik sygnalizacji $wietlnej musi zapewni¢ pelng realizacje zadan przewidywanych w

programie sygnalizacji przy zachowaniu warunkéw bezpieczenstwa ruchu drogowego.

Przedstawiono numery sygnalizatorow oraz warunek logiczny, przy ktérym sterownik

przechodzi w stan ,,zolty migajacy”.
Grupa 62- 621 {622 i 623
Grupa 68 — 681 682 i 683
Grupa 95— 951 fub 952
Grupa 96 — 961 [ub 962
Grupa 85 — 851 fub 852
Grupa 86 — 861 {ub 862
gdzie:

1 — oznacza, ze zabezpieczenie zadziala (przejscie na sygnat zotty pulsacyjny) w chwili przepalenia sig

ostatniego ze zrodet $wiatta sygnalow polaczonych spojnikiem i

lub — oznacza, ze zabezpieczenie zadziala (przejscie na sygnal zolty pulsacyjny), w chwili przepalenia

si¢ ktoregokolwiek ze Zrodel swiatla sygnatéw polaczonych spojnikiem fub
5. Obliczenie przepustowosci

Sprawdzenie warunkow ruchu na skrzyzowaniu zostalo wykonane za pomocg metody GDDKIA 2004,
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krzyzowanie: Prze jscie

ozwo programu: Progrom]

abele notezenio: Natezeniel

ata modyfikac ji 17.06.2021 (16:08:25)

Taebela przepustowosci Przepustowosél
Skrzyzowonie: Prze jscie
Nazwo progromu: Programl

Tabelo notezenia: Naotezeniel

OBLICIANIE PRZEPUSTOWDSCI | OCENA WARUNKGW RUCHU NA SKRZYZOWANIU Z SYGNALIZACJA SWIETLNA ] " s
OBLICZANIE NATEZEN NASYCENIA RELACJL a}rnmumzl | Doto modyfikacji 17.06.2021 C16:08:26)
Notezenie nasycenia relac i bezkolizy jne] OBLICZANIE PRZEPUSTOWDSCI | OCENA WARUNKGW RUCHU NA SKRZYZOWANIU Z SYGNALIZACJA SWILTLNA

wiot A DBLICZANIE MIAR WARUNKGW RUCHU | FORMULARZ | 62
elocjo AL [ awl [aw2 [AF [ BL | BWI | BW2 | BP Straty czosu, PSR
Wy jsciowe natezenie mosycenia So [E/hz] 1500 | 1700 [ 1900 [ 3700 | Wiot I [) | B
Szerokost pasa ruchu w [n) a1 | 38 Obliczeniows grupa poséw | Taarae] | [BBLBZ]
Sochylenie wlotu i (%) 0.0 0.0 Stroty czasu
Wskoznik_kierunku pochylenia Di (-) traty czosu ol (s/P) 54 107
Wskoznik_poloZenia pasa ruchu_ Dk [-1 - - traty czosu o2 [s/P) 01 03
Wskoznk prze jozou przez torowisko trom. Dt (-] [ 0 rednie Straly Czosu w grupie paséw dgr [s/P) 95 1.0
Sromieh skretu R [n) - - SR w_grupie postw 1 i
{orekto notez. nasyc, gdy 4,2<w<5.0 m Sw (E/hz] 0.00 0.00 Laczne stroty czosu w grupie poséw Dor [s/%o) 7457 12369
Jotezenie nosyc. relocji Sr [E/hz) 2020 1960 Ekwiwalentne laczne stroty czosu w _grupie paséw Dgr [h/h] z07 344
Jdzial_pojozobw ciezkich Uc (-1 0.00 0.00 [Srecnie stroty czosu no wiocie awl [s/P] 95 LD
Notezenie nasyc. reloc i Sr [E/hz] 2020 1960 PSR _no_wiocie T 1

Fan = Laczre stroty czosu no wiocie Dwl [s/tol 7457 12369
abela przepustowosci: Przepustowoscél Ekwimalentne laczne stroty czasu no wiocie Dwl (h/h] z07 344
krzyzowanie: Prze jscie rednie straty czasu no skrzyZowonw dsk (s/P] 10.4
azwo progromu Programl PSR no skrzyzowaniu 1
obelo natezenio: Notezeniel Laczne stroty Czosu no skrzyzoworu Dsk [s/ta) 19826
ate modyfikac ji 17.06.2021 (16:08:25) Ekwiwplentne laczme Straly cZasSu na Skrzyzowoniu Dsk [h/h] 5.51

OBLICZANIE PRZEPUSTOWDOSC] | OCENA WARUNKGW RUCHU NA SKRZYZOWANIU Z SYGNALIZACJA S

WIETLNA |

DOBLICZANIE NATEZEN NASYCENIA PASEW [ GRUP PASOW

| FORMULARZ [ 41 |

Tobela przepustowosci: Przepustowoscl

Rozklad ruchu w obliczeniowych grupoch poséw no wiocie A SkrzyzZowanie: Prze jscie
s e AL o AT
: i
e S S Dato modlyFikac ji- 17.06.2021 (16:08:263
Colkowite notezenie relocj Or (P/h] DBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI | OCENA WARUNKGW RUCHU NA SKRZYZOWANIU Z SYGNALIZACJA SWIETLNA
Votezenie nasycemio_relocji r no posie j Srj [P/hz) (F1 lub F2 lub F3) 2020 | 2020 DBLICZANIE MIAR WARUNKGW RUCHU | FORMULARZ |
.iczbo poséw w grupe ngr [-] Kole jko pozostojaco. Kole jka moksymalna, Zetrzymanio
-iczba pasow w grupie wspbinych z relacja r mr [-] Wiot | A | B
_iczba paséw wydzielonych w grupie z relocjo r nr (-] Grupo poséw | TARA2] | [BBi.B2 |
1_KROK_I1TERACJI Zotrzynanio
Wstepne notezenie relocji no posie Brj [P/h) [ 35t [ 351 Sreanio kole ko pozosto jacc Kp (P [X] 0.2
Stopied nasycenio grupy postw Y [-] | oisa Srednio_kole jko _naksymalna Kn [P) 10 16
11_KRDK_ITERACJI Wspblczynnik kwontyla 95% kole jki moksymalne | FkwS5 (-] 1.84 1.69
Note2enie reloci no posie Orj [P/h] | | Kole jka moksymalno KmS3 18 28 | |
Stopied nmasycenia grupy pesée Y [-] | Przecietno dtugosc stonowisko pojozou w kolejce lp [n] 6.21 6.21
TIT_KROK_ITERAC JI Zosieq Kole jki_moksymalne ] Lk [n] s7 86
Motezenie relacji no pasie Orj [P/h] [ [ Kole jki
Stopieh nosycenio grupy poséw Y (-] [ $r liczbo zatrzynoh w grupie paséw Zgr [2/P) D462 0526
Notezenie nosycenic pesOw i obliczeniowych grup pastw na wlocie A Liczba zatrzymoh w grupie poséw Zgr [z/to] 361 592
Jrziol relocji r w ruchu na pasie ur [-] I Udziot pojozdow zatrzynonych w grupie poséw uzgr (-] 0459 0519 | |
votezenie nasycenio pasa ruchu Sj (P/hzl] 2020 | 2020 zbo pojozdbw zotrzymanych w prupie paséw PZgr [P] 359 585 | |
wWspblczynnik korygujacy ze wzgledu no przyst. aut. Fo [-] rednio liczbe zotrzymen na wlocie zwl [z/P] 0462 0526
Wspéiczynnik korygujacy ze wzpledu no przyst. tranm. ft [-) Udziot po jozdow zotrzymonych na_wlocie Uzwl [-] 0.459 03519
Notezenie nasycenio pase ruchu Sj [P/hz] 2020 [ 2020 Sreonia_liczbo zotrzymoh no skrzyzowoniu zsk [z/P] 0.500
Naotezenie nosycenia grupy posbw Sor [P/hz] 4040 Udzist_pojozdéw zotrzymenych no skrzyZowoniu Uzsk [-] 0.494

abela przepustowosci Przepustowoscl
krzyzowanie: Prze jscie

azwo progranu Progroml

abela natezenio: Notezeniel

ota modyfikac ji: 17.06.2021 (16:08:25>

Tobela przepustowosci: Przepustowosél
Skrzyzowonie: Prze jscie

Nozwa programu: Programl

Na tezeniel

Dato modyFikac ji 17.06.2021 (16:08:26)

DBLICZANIE PRZEPUSTOWDSC] [ DCENA WARUNKAW RUCHU NA SKRZYZOWANIU Z SYGNALIZACJA S

WIETLN
| FORMULARZ | 4.2

ZESTAWIENIE ZBIORCZE PARAMETRAW

GBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI | DCENA WARUNKGW RUCHU NA SKRZYZDWANIU Z SYGNALIZACJ4 SWIETLN;

FORMULARZ | 7.1
B

OBLICZANIE NATEZEN NASYCENIA PASAW | GRUP PASAW
Rozklod ruchu w obliczeniowych prupcch pasbw no wiocie B Wiot A |
Joliczeniowo grupa poséw (oznoczenie) BB1.B2 Obliczeniows grupo peséw AALAZ BB1.B2 | |
Jumer posa ruchu w grupie B1,B2 Pas ruchu AlAZ B1,B2
elacje w obrebie pasa ruchu W[ W Reloc jo W W
Zolkowite notezenie relacy Or (P/h] 126 Notezenie ruchu w grupie paséw Bgr [P/h] 782 fze | |
Votezenie nasycenia relocji r no posie j Srj [P/hz) (Fl lub F:2 lub F:3) 1560 | 1960 Notezenie ruchu no wiocie Owl (P/h] 782 1126
.iczba paséw w grupie ngr (-] 2 Notezenie ruchu na skrzyzowoniu Osk [(P/h] 1508
iczbo_pasbw w grupie wspblnych z relacja r m (-] 0 Notezenie nasycenio grupy paséw Sgr [P/hz] (F:4) [ 4040 ] [ 3920
.iczbo paséw wydzielonych w grupie z relacja r ne (-] 2 StopieA nasycenin grupy pasow Ypr [-] [ 0194 | | 0287
|_KROK_1TERACJI Przepusiowost grupy poséw Cor [P/h) 12375 | | 2308
wstepne natezenie relacji no posie Qrj [Prh] [ 563 ] 563 Przepustownst wiotu Cwl [P/n] 2379 2308
Stopied nasycenio grupy poséw Y [-] 0287 Przepustowost skrzyfowania Csk [P/h] 3911
11 KRDK_ITERACJI Stopiet obcinzenio grupy postw Xgr [-) [032s | | T oaes
Jotezenie relocj no posie Orj [P/h] I I Stopien obcinzenio wiotu Xwl [-] 0.325 0.4B8
itopied nasycenio grupy pesée Y [-] | Stopien obcinzenio obcinzenio skrzyzowonio Xsk [-] 0.488
111 KROK ITERACJI Przepustowost proktyczno SkrZyZowonia przy Xd=085 Cp.sk (F/h] 3324
Jotezenie reloCji no _posie Grj (F/h] T I Rezerwo przepustowosci skrzyZowenio deito Cp.sk [P/h) 1416
Stopied nasycenia gr sOw ¥ (-] i R
= g Netesene nasycena pasbw | oblCZenowych prup paséw na wiocie B 1 Tabelo przepustowosci Przepustowoscl
Jazial relacj r_w ruchu no posie wr (-] Skrzyzowanie: Prze jscie
lstezenie nasycenis posa ruchu S| (P/hzl 1960 | 1960 ';:é:f‘u D:ootgerzue';‘?; pﬁg?:;:r“‘el
Wspolczynnik korygujocy ze wzgledu no przyst. aut. fo [-] )
wspblczynnik korygujacy ze wzgledu na przyst. tran. Ft (- Date modyfikec ji 17.06.2021 (16:08:26)
datezenie nasycenio poso ruchu S [P/hz) 1960 [ 1960 OBLICZANIE PRZEPUSTOWDSC] | DCENA WARUNKOW RUCHU NA SKRZVZOWANIU Z SYGNALIZACJA SWILILNA
datezenie nasycenia grupy pasow Sgr [P/nz] 3920 ZESTAWIENIE ZBIORCZE PARAMETRAW cdl | FORMULARZ
Wiot & B
abela przepustowosci: Przepustowoscl Obliczenows _grupa_pasow TARLAZ | TBBLBz |
krzyzowanie: Prze jscie Srednie stroty czesu w grupie postw dgr [s/P] [ 55 1 [ 1o |
azwo progromu: Programl Srednie straty czosu ma wiocie dwl [5/P) 95 11.0
cbelo natezenio: Notezeniel Srednie stroty czosu na skrzyzowonu osk [5/P] 104
ata modyfikac ji 17.06.2021 (16:08:26> PSR w_prupie_pastw A I |
OBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI | OCENA WARUNKGW RUCHU NA SKRZVZOWANIU Z SYGNALIZACJ4 SWIETLNA ] PSR no_wiocie T | T
DBL ICZANIE PRZEPUSTOWOSCL [FORMULARZ [ 5] PSR no skrZyzowaniu 1
A B [ Ekwinnlentne loczne straty czosu w grupie paséw Dgr [h/h] [ 207 | T [ 34a ]
rupc_paséw AALAZ BELBZ | Ekwinolentne taczne straoty czosu no wiocie Dwl [h/h) 207 1 344
ALAZ B1.B2 Ekwinplentne laczne Strotly czesu no skrzyzowoniu Dsk (h/h] 551
teloc jo W W rednic kole jke pozosio jace Kp [P) 01 0.2
dotezenie ruchu w grupie posdéw Ogr [P/h] 782 1126 Kole jka _moksymolno Km95 18 28
doteZenie ruchu no wlocie Owl [F/h] 782 1126 Zosieg kole jki moksynalnej Lk [n] 57 86
datezenie ruchu no skrzyzowoniu Bsk [P/h] 1908 Sr_liczbo zotrzymah w grupie posow Zgr 1z/P) 0462 0526
voteZenie nasycenio grupy pasow Sgr [P/hz] (F4) [ 4040 ] [ 3920 Srednic _liczbo_zotrzymoh no wlocie zwl (2/P] 0462 0526
_Felctywny sygral zielony Ge (5] 53 | | 5_'_3 rednia liczbe zatrzyrmod no skrzyzowaniu zsk [z/P) 0.500
flugose cyklu 1 [s) 90 Udziol pojozdéw zetrzymanych w grupie poséw uzgr (-] [0453 | | T 0519 |
‘rzepustowost grupy pastw Cgr [P/h] [ 237 | | T 2308 Udzist pojozdéw zotrzymonych na wiocie Uzwl [-] 0.459 | 0.519
‘rzepustowosc wiotu Cwl [P/h) 2379 | 2308 Udziot pojozdow zotrzynonych na skrzyZowoniu Uzsk (-] 0494
‘rzepustowosc skrzyzowanin Csk {P/h] 3s11
itopief obcinzenio grupy poséw Xgr [-1 [o32s [ | T oass
itopien obcinzenio wiotu Xwl [-) 0329 | 0.488
itopieh obcinzenio obciazenio skrzyzowanio Xsk (-] 0488
*rzepustowos¢ proktyczno grupy posow przy Xo=085 Cp.gr [P/h] [ 2022 | [ 1962 |
dezerwn przepustowoéci grupy paséw deltaCp.gr [P/h) | 1240 | |EE
*rzepustowost proktyczne wiotu przy Xd=0.85 Cp.wl [P/h] 2022 1962
dezerwo przepustowosci wiotu delta Cp.wi [F/h) 1240 83
‘rzepustowost proktyczna skrzyzowanmia przy Xd=0B5 Cp.sk [P/h] 3324
dezerwo przepustowosci skrzylowanio delte Cp.sk [P/h) 1416

obela przepustowosci: Przepustowosc]
krzyzowanie: Prze jscie

azwa programu: Programl

cbela natezenio: Natezeniel

ata modyfikac ji 17.06.2021 (16:08:26>

OBLICZANIE PRZEPUSTOWDSCI | OCENA WARUNKGW RUCHU NA SKRZYZOWANIU Z SYGNALIZACJA SVIE'IL«E

OBLICZANIE MIAR WARUNK&W RUCHU

Done do obliczanio mior worunkow ruchu

viot

Jbliczeniowa grupa pasdw

watezenie ruchu w grupie paséw Ogr [P/h)

‘otezenie ruchu w grupie poséw qpr [P/s]

sotezenie noasycenin grupy postw Sgr [P/hz) (F4)

itopien masycenia grupy pasow Ygr [-]
*rzepustowos¢ grupy paséw Cor [P/n]

Stopiefn obcinZenio grupy pasdw Xgr [-]

_Fektywny sygnal zielony Ge [s]

Stugose cykiu 1 [s1

Jeres onolizy te [h]

Jdzial sygnolu zielonego efektywnego w cyklu [-]

vspblczynnik uwzglednio jacy rodzoj rodzoj sterowanio rs [-]

wspblczynnik uwzglednio jaCy Sasiednie Skrzyzowania z Z sygnalizac ju swietina ws [=]

wskoinik rozproszenio kolumny pojozdbw Rp [-]

J3ziol_pojozdbw dojezdza jacych podczas syonotu zielonego PG=RpAlombdo (-]

¥spblczynnik uwzglednio jacy dojozd kolumny pojozdéw w czosie sygnolu zielonege £ PG (-]

[FORMULARZ T 61
) B
RALAZ BELBZ | |
782 26 | |
0217 0313 | |
4040 3520
0194 0287
2379 2308 | |
0.329 0.468
53 53
50
0589 0589
05 05
10 0
10 10

wspblczynnik koordynoc ji sygnalizac i Fk (-]




Skrzyzowane: Frze sce
Nazwa programu Progrom2
Tabelo notezenio: Notezeniel
Data modyfikac ji: 17.06.2021 (16:1027>
OBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI | DCENA WARUNKAW RUCHU NA SKRZYZOWANIU Z SYGNALIZACJA SWIETLNG ]
DBLICZANIE NATEZEN NASYCENIA RELACJI [FORMULARZ T 1|
Notezenie nasycenia reloc i bezkolizy jne )
B

A
AL [ Awl [Aw2 [AP [ BL | BWi | Bwe | BP
Wy jsciowe notezenie nosycenia So [E/hz]

| 1500 | 1700 | | 1900 [ 1700
Szerokost poso ruchu w [n] | IEN| | 38

Pochylenie wiotw i [4] 0.0

Vict
Reloc jo

Wsko2nik kierunku pochylenio Di [-]

Wskoznik polozenic poss ruchu Dk [-) S =

WskoZnik przejozdu przez torowisko trom. Dt (-] 0 []

Pronien skretu R [n] - -

Korekto notes. nosyc. goly 4.2¢<w<5.0 m Sw [E/hz] 0.00 0.00
Notezenie nosyc. relocji Sr (E/hz] 2020 1960
Udziot po jazdéw ciezkich Uc [-] 000 0.00
Noteienie nasyc. retacji Sr [E/hz] 2020 1960

Tobelo przepustowosci Przepustowose?

Skrzyzowonie: Prze jscie

Nazwa progromu: Progromg

Tabelo notezenio: Notezeniel

Doto modyFikac ji 17.06.2021 (16:10:27>

OBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI | DCENA WARUNKGW RUCHU NA SKRZYZOWANIU 7 SYGNALIZACJA SWIETLNA |
DBLICZANIE NATEZEN NASYCENIA PASEW I GRUP PASAW | FORMOCARZ [ 41 |

Rozktod ruchu w obliczeniowych grupoch pastw no wlocie A

Ooliczeniows grupa paséw (oznoczenie) AALAZ

Nuner_paso ruchu w _prupie ALAZ

Reloc je w obrebe peso ruchu W W

Caolkowite natezenie relacji Or [P/h] 782

Notezerie mosycemo relocj r ne pasie | Srj (P/hz] (F1 lub F2@ lub F3) 2020 | 2020

Liczbo pastw w grupie ngr [-)

Liczba postw w grupie wspélnych z relacja r nr (-]

Liczbo postw wydzielonych w grupie z relacja r nr [-]

[ KROK ITERACJI

Wstepne natezenie relocji no pasie Or (P/h] [391 [ 351

0.194

Stopieh nosycenic grupy poséw Y (-] ]

11_KROK ITERACJI
Notezenie relacji na pasie Orj (P/h) | |
Stopien nosycenic_grupy posw Y (-] I
111 _KROK ITERACJI

Notezenie relocji no posie Orj [P/h]
Stopien nasycenia grupy poséw Y [-]1 |

Natezenie nosycenic pasbw i OblicZzenOwyCh Qrup pastw na wiocie A
Udziot relocji r w ruchu no posie ur (-] 1 ] 1
Notezenie nasycenic pasa ruchu 5 [P/hzl 2020 | 2020
Wspblczynnik korygujacy ze wzgledu no przyst. aut. fo [-]
Wspblczynnik_korygujacy ze wzgledu no przyst. tram. £t [-]
| Motezenie nosycenia pasc ruchu Sj [P/hz)
Notezenie nosycenio prupy pasdw Sgr [P/hz]

Takela przepustowosci: Przepustowosc?
Skrzyzowanie: Prze jscie
Nazwo progromu: Program2
Tebela natezenia: Natezeniel
Dota modyfikec ji: 17.06.2021 6:10:273
OBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI | OCENA WARUNKGW RUCHU NA SKRZYZOWANIU Z SYGNALIZACJA SWIETLNA
OBLICZANIE NATEZEN NASYCENIA PASOW | GRUP PASBW [FORMULARZ [ 42

Rozklod ruchu w obliczeniowyCh grupach posbw no wiocie B
DObliczeniowa grupa pasbw (oznaczenie)
Nurmer poss ruchu w grupie
Reloc je w_cbrebie pasc ruchu W | W
Calkowite natezenie relacji Gr (P/h] 1126
Notezenie nosycenia relocj r no pasie j Srj [P/hz) (F1] lub F2 lub F:3) 1960 [ 1960
Liczbo _poséw w grupie ngr [-) 2
Liczbo poséw w grupie wspélnych z relocja r nr [-] [1]
Liczbe pastw wydzielonych w grupie z relocja r nr [-] 2

I KROK ITERACJI

Wstepne natezenie relacji na pasie Drj [P/h]

Stopiet nosycenio grupy poséw Y [-]

Notezenie relocji no pasie Orj [P/h)
Stopien nosycenio prupy pastw Y [-]

2020 | 2020
4040

563 | 563
0287

I

I

1
TI_KROK_ITERACJI

I

]

II1_ KROK ITERACJI

Notezenie relocji no posie Drj [P/h] | I
Stopien nasycenio prupy pastw ¥ () I

Natezenie nosycenio pastw i obliczenmiowyCh grup pasow na wiocie B
Udziot relocji r w ruchu no pasie ur (-] 1 [ 1
Notezenie nasycenio pose ruthu Sj [P/hz) 1960 | 1960
Wspélczynnik korygujacy ze wzgledu no przyst out fa (-]
Wspblczynnik_korygujacy ze wzgledu no przyst. trom F1 (-1
Notezenie nasycenia pasa ruchu Sj [P/hz]
Notezenie nasycenia grupy paséw Spr [P/hz)

Tobela przepustowosci Przepustowose?
Skrzyzowanie: Prze jscie

Nezwa programu Program

Tabelo notezenio: NatezZeniel

Doto modyfikac ji: 17.06.2021 (16:10:27>

1960 [ 1960
3920

OBLICZANIE PRZEPUSTOWDSCT I DCENA WARUNKOW RUCHU NA SKRZYZOWANIU 7 SYGNALIZACJA SWILTLNA ]
DBLICZANIE PRZEPUSTOWDSC] [FORMULARZ [ 5 |

Wiot A B
DObliczeniows grupa posow AALAZ BBL.B2
Pos ruchu AlAZ BI.B2
Relac jo W W
Natezenie ruchu w grupie poséw Ggr [P/h] 782 126
Notezenie ruchu no wiocie Owl (P/h] 782 1126
Notezenie ruchu no skrzyZowoniu Osk [P/h) 1906
Mo tezenie nasycenia gru aséw Sgr (P/hz) &) T 4040 [ | [ 3920 |
Efektywny sygnal zielony Ge [s) T 72 T 1T 1 68 |
Diugose cyklu T [s] 120
Przepustowost grupy poséw Cor [P/n) [2aza T T T 2221
Przepustowose wiotu Cwl [P/h] 2424 | ezgel
Przepustowosé skrzyzowanic Csk [P/h) 3763
[Stopies obcinzenic grupy poséw Xgr (-] [0323 ] [ Jos07 |
Stopien obciazenio wiotu Xwi (-] 0323 | 0.507
Stopieh obciazenio obciazenio skrzyzowonio Xsk (-] 0.507
Przepustowost proktyczrme gru aséw przy Xd=0.85 Cpgr [P/h] [ 2060 ] 1868
Rezerwo przepustowosci grupy postw deltoCp.gr [P/n] | IEEE [ 7s2
Przepustowost proktyczne wlotu przy Xd=085 Cp.wl [P/h] 2060 1888
Rezerwo przepustowosci wiotu delto Cp.el [P/h] 1278 762
Przepustowo$t proktyczna skrzyfowonio przy Xo=085 Cp,sk [P/h] 3199
Rezerwa przepustowosci skrzyzowenio deita Cp,sk [P/h] 1291

Tabela przepustowosci Przepustowosc?
Skrzyzowanie: Prze jscie

Nozwa progromu: Program@

Tobela natezenia: Netezeniel

Doto modyfikec ji: 17.06.2021 (16:10:28)

Tabele przepustowosci: Przepustowosce?
Skrzyzowanie: Prze jscie

Nozwe progromu: Program2

Tobelo notezenia: Notezeniel

Dota modyFikac ji: 17.06.2021 (16:10:28)

OBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI ] OCENA WARUNKAGW RUCHU NA SKRZYZDWANIU Z SYGNALTZACJA SWIETLNA
OBLICZANIE MIAR WARUNKGW RUCHU [ FORMULARZ c
Straty czasu, PSR
Wiot | A | B
Obliczeniowe grupo poséw | Taaraz] T T88E182
Stroty czasu
Stroty czosu dl [s/P] 1.9 158
Stroty czasu o2 [s/P] 0.1 0.4
Srednie straty czosu w grupie paséw agr (s/P] 120 162
PSR _w grupie paséw 1 1
Laczne stroty czosu w prupie paséw Dor [s/to) 93%0 18193
Elwinplentne taczne stroty czosu w grupie paséw Dgr [h/h] 261 505
Srednie straty czosu no wlocie dwl [5/F) 120 162
PSR no wlocie 1
Laczne stroty cZosu no wiocie Dwl (s/ta) 9390 18193
Ekmiwolentrne taczne stroty czosu no wlocie Dwl [h/h] 2.61 5.05
$rednie stroty czosu no skrzyzowoniu dsk [s/P) 145
PSR no skrzyowaniu i
Laczne straty czosu na skrzyzowoniu Dsk [s/tal 27583
Ekwiwolentne taczne stroty czosu no skrzyzoweniu Dsk [h/h) 7.66

Tobela przepustowosci: Przepustowose?
Skrzyzowonie: Prze jscie

Nozwo programu: Program2

Tobelo notezenic: Notezeniel

Dato modyfikac ji 17.06.2021 (16:10:28)

OBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI | OCENA WARUNKGW RUCHU NA SKRZYZOWANIU 7 SYGNALIZACJA SWILTLNA
OBLICZANIE MIAR WARUNK&W RUCHU | FORMULARZ [ 6.2
Kole jka pozosto juco, Kole jko moksymolna, Zotrzymonio
Wiot | A | B
Grupo poséw | [Aara2] | [BBLBE2
Zotrzymonio
Srednio_kole jko_pozostojaco Kp (F) 0.1 02
Srednio_kole jke moksymolna Km [P] 13 23
Wspolczynnik_knantyla 954 kole j«i_maksymalne ] Frws (-] 1.75 163
Kole jko_maksynalna Kn95 23 38
Przecigtna diugose stonowisko pojozou w kole jce lp (m) 6.21 621
Zasieg kole jxi_maksymolne] Lk [n) 71 17
Kole jki
Sr. liczbo_zatrzymoh w_grupie paséw Zpr (2/P) 0.449 0552 ||
Liczbo zatrzynod w grupie posow Zgr [z/tal 351 622
Udziot pojozddw zotrzymanych w grupie poséw uzgr [-] D447 0547
Liczbo_pojozdbw zotrzymonych w grupie postw PZgr (P) 349 6le | |
Srednio liczbo zotrzymon no wiocie zwl [z/FP) 0.44% 0.552
Udziat pojozdéw zotrzymonych ma wlocie Uzwi [-} 0.447 0547
Srednio liczba zotrzymoh no skrzyzowoniu zsk [z/P) 0.510
Udzial pojozobw zotrzymanych na skrzyZzowonu Uzsk (-1 0.506

Tabelo przepustowosci: Przepustowoscé?
Skrzyzowonie: Prze jscie

Nozwe progromu: Programg

Tobelo notezenia: Natezeniel

Dota modyfikac ji: 17.06.202] ¢16:10:28>

OBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI I OCENA WARUNKSW RUCHU NA SKRZYZOWANIU 2 SYGNALIZACJA SWIETLN
ZESTAWIENIE ZBIORCZE PARAME TROW | FORMGLARZ [ 7.1

wiot ) B
Obliczeniowo grupo paséw AALAR BEL.B2 | |
Pas ruchu ALAZ Bl.BE | |
Reloc jo W W
Notezenie ruchu w grupie paséw Ogr [P/h] 782 126
Notezenie ruchu na wiocie Qwl [P/h) 782 1126
Natezenie ruchu na skrzyzowoniu Osk [P/h] 1508
Notezenie nosycenic grupy poséw Sgr [P/hz) (F4) [ 4040 3920
Stopien _nasycenia grupy pasow Ygr (-] 1 0194 | | o287
Przepustowost grupy peséw Cgr [P/hl | 2424 | | 2221
Przepustowos¢ wiotw Cwl [P/h) 2424 z2al
Przepustowosc skrzyfowania Csk [P/h] 3763
Stopien obcigzenic grupy poséw Xgr (-1 [03283 [ [ ] os07
Stopieh obciazenia wiotu Xwl [-] 0.323 | 0.507
Stopien obciaZenio okciazenin skrzyzowonia Xsk [=) 0.507
Przepustowost proktyczna skrzyzowanio przy Xd=085 Cpsk [P/h] 3199
Rezerwo przepustowosci skrzyzowonio delta Cp.sk [P/h] 1291

Tabelo przepustowosci: Przepustowose?

Skrzyzowanie: Prze jscie

Nozwo progromu: Programg

Tobelo notezenio: Natezeniel

Data modyfikac ji 17.06.2021 ¢16:10:28)

DOBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI | DCENA WARUNKGW RUCHU NA SKRZYZOWANIU Z SYGNALIZACJA SWIETLNA
ZESTAWIENIE ZBIDRCZE PARAMEIRGW cd | FORMULARZ [ 7.¢

B

Wiot A
Obliczeniows grupo pasdw [ AnLAZ | [ BB1.BZ
Srednie straty czosu w grupie poséw dgr [s/P] 120 | 162
Srednie stroty czosu nu wiocie owl [5/P] 120 162
Srednie stroty czosu na skrzyzowaniu dsk [5/P] 145

PSR w_grupie pastw | |
PSR no_wiocie T [ 1

PSR no skrzyzowoniu [
Ekwivalentne laczne stroty czosu w grupie poséw Dgr [h/h] [ 2er T [ [ 505 |
kmiwolentne laczne stroty czosu na wlocie Dwl [(h/h] 2.61 | S.05
kmiwolentrne laczne stroty czosu no skrzyfowoniu Dsk [h/h] 766
rednia_kole jko pozostojaco Kp (P] 01 02
ole jka moksymalna Kn95 23 38
Zosien kole jki moksymoine] Lk [m) 71 17

r. liczba zotrzymah w grupie poséw Zgr [z2/P) 0449 0552
§rednio_liczbo zotrzynan no wlocie zwl (z/P] 0449 0552 |
Srednic_liczbo zotrzynoh no skrzyzowoniu zsk (2/P) 0.510

Udzial pojozoiéw zotrzymanych w grupie paséw uzgr (-1 [ 0447 | | [ 0547
Udziol pojozobw Zotrzymonych na wlocie Uzwl [-] 0447 0547
Udziat pojozdbw zotrzymenych no skrzyZzowoniu Uzsk [-] 0506

DBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI | OCENA WARUNKOW RUCHU NA SKRZYZOWANIU Z SYGNALIZACJA SWIETLNA
OBLICZANIE MIAR WARUNKAW RUCHU [ FORHULARZ [ 6.1
Dane do obliczanic mior worunkdw ruchu

| Wiot A B
[Doliczenions gru stm AALAZ 551,62
| Notezenie ruchu w grupie peséw Ggr [P/h] 782 1126
Notezenie ruchu w grupie poséw ggr [P/s) 0217 0313
NoteZenie nasycenio grupy paséw Sgr [P/hz] (F:4) 4040 3% 0 | |
Stopieh nasycenic grupy poséw Ygr [-1 0154 0287 | |
Przepustowost grupy posew Cgr (P/h] 2424 2eel
| Stopieh obcinZenis grupy paséw Xgr (-] 0323 0507 | |

fektywny sygnal zietony Ge [s] 72 68
| Dlugose cyklu T [s] 120
[Oxres onalizy te [h)

Udziol sygnotu Zielonego efektywnego w cyklu [-] 0.600 0.567
Wspélczynnik uwzglednio jacy rodze j rodzej sterowania rs [-] 05 05
Wspdlczynnik uwzglednio jacy sasiednie skrzyZowanio z z Sygnolizac ja swietlna ws [-] 1.0 10
Wsko2nik rozproszenia kolumny pojozdéw Rp (-1
 Udzial pojozddw dojezdzojacych podczas sygnolu zielonego PG=Rpmiambdo [-]
| Wspblczynnik uwzglednio jacy dojozd kolumny pojozdéw w czosie sygnolu zielonego F PG [-]
LWspbiczynnik koordynac ji sygnalizecji fk [-] 10 1.0




Opracowanie dokumentacji projektowej zadania PBO 2019 ,,Rowerem przez Grunwald na osiedle Kopernika™

6. Termin wprowadzenia stalej organizacji ruchu

Termin wprowadzenia stalej organizacji ruchu szacowany jest na koniec 2021 r.

C. CZESC RYSUNKOWA

Nr rysunku Rysunek Skala
PO-01 Plan Orientacyjny 1:10 000
OR- 01 Organizacja ruchu 1:500

28

Program sygnalizacji swietlnej



