SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.01.01

ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

D 01.01.01

CPV 45233000-9

CPV: Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drég.

47



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.01.01.01

48



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.01.01.01

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
odtworzenia trasy i jej punktow wysokosciowych w zwigzku z przebudowa ulicy Kornickiej
na odcinku od ul. Piotrowo do ul. Przystan.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacje Techniczne stanowia cze$¢ Dokumentdw Przetargowych 1 Umowy
i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej i punktow wysokoSciowych i obejmuja:

- wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych drég w terenie rowninnym (roboty
pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych).

1.3.3. SzKic przebiegu granic

Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkicu przebiegu granic prawnych .
Warunki wykonania szkicu:
1. Szkic nalezy sporzadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3
2. Szkic powinien zawierac:
a. nazwe wojewoddztwa, gminy, obrgbu
b. w tytule napis: ,,Szkic przebiegu granic prawnych w zwiazku z przebudowa
ulicy Kornickiej na odcinku od ul. Piotrowo do ul. Przystan”
kilometraz poczatkowy 1 koncowy opracowywanego odcinka
szkic lokalizacji
punkty graniczne wraz z numeracjg i rodzajem stabilizacji
miary od krawedzi jezdni do punktu granicznego
linie graniczne z miarami czolowymi
grunty pozostajace w dniu 31 grudnia 1998 r. we wladaniu Skarbu Panstwa,
nie stanowigce ich wlasnosci, a zajete pod drogi publiczne (art. 73 ust. 1 z dnia
13 pazdziernika 1998 r. Przepisy wprowadzajace ustawy reformujace
administracj¢ publiczng, Dz. U. nr 133 z 1998 r.)
I. opis skrzyzowan i rzek
J. szczegoly sytuacyjne stuzace do identyfikacji potozenia punktéw granicznych
w terenie w zasiegu po 10 m od granic pasa drogowego
- krawedzie jezdni
- o$ drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegu krawedzi jezdni
- shupki hektometrowe z opisem
- przepusty
- poczatek i koniec wiaduktu (punkty skrajne)
- ogrodzenia trwate i chodniki
- $wiadki punktéw referencyjnych
- pojedyncze drzewa
- kontury lesne
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- shlupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkami linii znajdujace si¢
w odlegtosci do 10 m od granicy pasa

- numery dziatlek w pasie drogowym i przylegtych oraz kierunki ich
granic

3. Do szkicu nalezy dotaczy¢:

- wykaz wspotrzednych punktéw granicznych (plik w formacie txt),

- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formacie dxf,

- mape ewidencyjna,

- wypisy z rejestrow gruntdow dla wszystkich dziatek w pasie
drogowym,

- odbitke istniejacej mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu.

Ponadto, jako zalgcznik do pomiaru powykonawczego nalezy sporzadzi¢ wykaz zmian
gruntowych jako dokument potrzebny do wprowadzenia zmian w operacie ewidencji gruntow
dotyczacych sposobu uzytkowania (uzytek rolny lub lesny na drodze)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z odpowiednimi polskimi
normami oraz z podanymi w STWiORB D.00.00.00

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢

z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D.00.00.00 "Wymagania ogolne™.

2. Wyroby budowlane i materialy

Ogolne wymagania dotyczace materiatow 1 wyrobow budowlanych podano w STWiORB
D.00.00.00.,

3. Sprzet
Ogolne wymagania wobec sprzetu podano w SWiORB D.00.00.00.

Roboty zwigzane ze stabilizacjg 1 oznaczeniem roboczych punktow wysokosciowych beda
wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okresleniem
wysokosciowym powyzszych elementéw trasy wykonywane beda specjalistycznym sprzetem
geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robét (teodolity lub tachimetry, niwelatory,
dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki).

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gltownych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
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4. Transport
Ogo6lne wymagania wobec transportu podano w SWiORB D.00.00.00.

Sprzet oraz wyroby i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu.

5. Wykonanie robét
5.1.0g0lIne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiIORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami i Wytycznymi
GUGIK zapisanymi w p.10.

Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej 1 wysokosciowej oraz punktéw granicznych
nalezy pobra¢ z Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej (zgodnie
z obowiazujacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i Kartograficzne - tylko jednostka
wykonawstwa geodezyjnego moze zglaszac roboty i pobiera¢ materiaty z PODGiK).

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
I uprawnienia. Wykonawca zobowigzany jest przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru
Inwestorskiego do akceptacji kopie wymaganych uprawnien geodetow.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okres§lone w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi rz¢dnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie rdéznig si¢ od rz¢dnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych
trasy i reperéw nabocznych.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigza Wykonawce. [lo$¢ robot dodatkowych zostanie rozliczona w sposob obmiarowy.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byc
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
1 polozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych 1 ich
oznaczen w czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ oznaczone w sposob trwaty,
a takze dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych poza granica robot remontowych.

Maksymalna odlegto$§¢ pomigdzy punktami gltéwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy drogowej.

Maksymalna odlegto§¢ migdzy reperami roboczymi wzdhluz trasy drogowej w terenie plaskim
powinna wynosi¢ 100 metréw.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢
w postaci slupkéw betonowych lub grubych ksztalttownikow stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni biad niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do
reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne |
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane
geodezyjne m.in. pobrane z Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjno -
Kartograficznej, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gltéwnych 1 w punktach posrednich
w odlegltosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze od 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okre§lonych
w dokumentacji projektowej.

Wykonawca robot zastapi o§ remontowanej trasy odpowiednim oznaczeniem jej po obu
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stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.
5.5. Wyznaczenie granic pasa drogowego

Znaki graniczne powinny by¢ ustawione na kazdym zatamaniu granicy, a na prostych
odlegtosciach miedzy znakami nie mogg by¢ dtuzsze niz 100 m.

6. Kontrola jakos$ci robot

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D.00.00.00 "Wymagania ogolne™.
Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i

punktow wysokos$ciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt.5.4.

7. Obmiar robdt
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D.00.00.00."Wymagania ogolne™.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest:
km (kilometr) wykonanego wyznaczenia trasy i punktoéw wysokosciowych drog
w terenie rowninnym,
km (kilometr) wykonanej dokumentacji geodezyjnej powykonawczej,

8. Odbior robdt
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w STWiIORB D-M.00.00.00."Wymagania ogdlne™.
Odbidr robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szKicow i

dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktdére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptlatnosci podano w STWIORB D.00.00.00.
"Wymagania ogolne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét dla wyznaczenia trasy i punktow wysoko$ciowych obejmuje:
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— zakup materialow wraz z transportem na budowg,

— Wwyznaczenie osi trasy i punktow wysokosciowych,

— uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie parametrow tukow poziomych i pionowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktach charakterystycznych trasy na
podstawie wiasnych pomiarow wykonanych wcze$niej w terenie,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktach charakterystycznych dla chodnika

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow.

Cena 1 km wykonania robdt dla stabilizacji pasa drogowego w sposob trwaty obejmuje:
— zakup wyrobOw wraz z transportem na budowe,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty znakami granicznymi i $wiadkami
betonowymi,
— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwigzane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGiK-1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK-1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGiIK-1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiK-1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK-1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK-1983.

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 z

pézniejszymi zmianami)
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