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NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY:
STO / OST - ogdIna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
BHP - bezpieczenstwo i higiena pracy

IN - Inspektor Nadzoru
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WYKONANIE WYKOPOW — SST-02.01

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z:
= korytowaniem rabat pod zatozenie trawnikdw,

L] korytowaniem rabat pod nasadzenia krzewow

= wykopaniem dotu pod nasadzenie drzew,

w zwigzku z zagospodarowaniem pasa drogowego ul Gorajskiej zielenia.

W celu petnego zrozumienia zakresu robét, standardéw materiatéw i wykonania robot niniejsza Specyfikacje Techniczng nalezy
rozpatrywac tacznie z pozostatymi dokumentami, stanowigcymi Opis przedmiotu zamdwienia.

1.2, ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdét zwigzanych ze zdjeciem warstwy ziemi poprzez
korytowanie terendw zieleni i terendw z usunietymi nawierzchniami.

2, MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Do korytowania terendw zieleni nalezy uzywac koparki lub koparko — tadowarki i fopat; a do spulchnienia warstwy podglebia
glebogryzarki. Prace w obrebie systemdw korzeniowych drzew nalezy wykona¢ recznie przy uzyciu topat, grabi.
Nalezy dokona¢ wielkiej starannosci i uwagi aby nie uszkodzi¢ jakichkolwiek sieci infrastruktury podziemne;j.

4. TRANSPORT
Zdjety materiat po zatadunku nalezy wywie$¢ samochodami po za granice robdt — wykonawca wywozi materiat na kompostownie.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystgpieniem do prac wszystkie tereny zieleni nalezy uprzatngé z zanieczyszczen pobudowlanych. Nastepnie nalezy
wykorytowac tereny i przeprowadzi¢ prace agrotechniczne. Nalezy zachowac szczegdlng ostroznosC przy pracach ziemnych, poniewaz
na catym terenie znajduja sie sieci podziemnej infrastruktury techniczne;j.

Korytowanie nalezy wykona¢ koparka lub koparko — tadowarkg lub recznie przy uzyciu topat.

Glebokos¢ korytowania terenu:

» trawniki zakltadane - warstwa 20 cm humusu
>  rabaty z krzewami - warstwa 40 cm humusu
>  dotéw pod drzewa wym. 150x150x70 cm

Nalezy zachowaC szczegdlng ostrozno$¢ przy korytowaniu w obszarze systemu korzeniowego istniejgcych drzew. Prace te nalezy
wykona¢ recznie przy uzyciu topat, grabi. Pozostate prace na waskich fragmentach terenu nalezy wykona¢ niewielkim sprzetem
ogrodniczym (np. glebogryzarka).

Po wykorytowaniu terenu pod trawniki nalezy przeprowadzi¢ prace agrotechniczne w celu spulchnienia podglebia i usuniecia tzw.
~podeszwy ptuznej”, warstwe ziemi spulchni¢ glebogryzarkg na gteboko$¢ 10-15 cm.

Nastepnie nalezy nawiez¢ nowg ziemie urodzajna.

Doty pod drzewa nalezy wykopa¢ o wym. 150x150x70 cm, zgodnie z SST-02.00 Zielen.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosSci robot polega na ocenie wykonania wykopu i jego gtebokosci.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest metr szeScienny wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Odbior wykopdw nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.
Odbior robdt zanikajacych i czeSciowych dokonuje Inspektor Nadzoru Terendw Zieleni.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWE]

Nalezy wykona¢ wykopy koparko - tadowarka lub niewielkg koparkg lub recznie przy uzyciu fopat.

Cena wykonania jednego metra szesciennego wykopow obejmuje:

= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

= oznakowanie robdt,

= wykonanie wykopu z transportem urobku,

= wykonanie prac agrotechnicznych - spulchnienie gleby w wykopie na grubos¢ 10-15 cm w miejscach pdzniejszych nasadzen.
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z dowozem ziemi
urodzajnej na tereny zieleni w zwigzku z w zwigzku z zagospodarowaniem pasa drogowego ul Gorajskiej zielenia.

W celu pelnego zrozumienia zakresu robot, standardéw materiatow i wykonania robot niniejsza Specyfikacje Techniczng nalezy
rozpatrywac tacznie z pozostatymi dokumentami, stanowigcymi Opis przedmiotu zamdwienia.

1.2, ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z dowozem i rozplantowaniem ziemi
urodzajnej.

2. MATERIALY

Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiadac nastepujace charakterystyki:

= ziemia do sadzenia drzew i regeneracji trawnikdw przyulicznych nie powinna zawiera¢ wiecej niz 25% itu i nie wiecej niz 70% piasku

= wymagana zawartos¢ substancji organicznej nie wiecej niz 7%

= optymalne pH ziemi5,5-6,8

= ziemia nie moze by¢ zasolona,

= ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana, przerosnieta korzeniami, zasolona
lub zanieczyszczona chemicznie. Ziemia stosowana do zaprawy dotdw musi by¢ przygotowana w specjalistycznym zaktadzie i by¢
mieszankg mineralno-organiczng ,

= ziemia musi ponadto spetniaé warunki okre$lone w dokumentacji projektowej,

Wyzej podane wtasciwosci powinny by¢ udokumentowane przez wykonawce przed dostawg ziemi urodzajnej na teren budowy.

3. SPRZET
Do wykonania robdt nalezy uzywac koparko — tadowarki lub koparki, fopaty, grabi i walca recznego.

4. TRANSPORT
Przetransportowanie ziemi urodzajnej nalezy wykona¢ samochodami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. PRZYGOTOWANIE PODLOZA

Przygotowanie podfoza polega na:

= usunieciu gatezi, kamieni lub innych przedmiotéw

= recznym zniwelowaniu nieréwnosci terenu powyzej 5 cm i zasypaniu gruntem rodzimym

5.2. ROZPLANTOWANIE ZIEMI URODZAJINEJ NA OBSZARZE TRAWNIKOW

Rozplantowanie ziemi urodzajnej polega na réwnomiernym rozmieszczeniu mas ziemnych w przygotowanych wykopach. Grubos¢
zaprawianych warstw jest nastepujaca:

> Pod trawniki zaktadane — warstwa 20 cm humusu

» Rabaty z krzewami - warstwa 40 cm humusu

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosSci robot polega na ocenie zasypania rabat i wykonaniu pomiaru migzszosci nawiezionej ziemi urodzajnej.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowga jest metr szeScienny ziemi urodzajnej wysypanej pod rabaty.

8. ODBIOR ROBOT
Odbior wykopdw nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.
Odbidr robot zanikajacych i czeSciowych dokonuje Inspektor Terendw Zieleni.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWE]

Cena wykonania jednego metra szeSciennego rabat obejmuje:

= oznakowanie robot,

= nabycie i dostarczenie ziemi urodzajnej,

= zasypanie wykopu pod trawniki i dotu drzewa ziemig urodzajna.



