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NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY:
STO / OST - ogdlna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
BHP - bezpieczenstwo i higiena pracy
IN - Inspektor Nadzoru
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1. WSTEP
1.1.  PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z gospodarka
drzewostanem na terenie pasa drogowego ul. Kamiennogorskiej w Poznaniu.

W celu petnego zrozumienia zakresu robot, standardow materiatow i wykonania robdt niniejszg Specyfikacje Techniczng nalezy rozpatrywac
tgcznie z pozostatymi dokumentami, stanowigcymi Opis przedmiotu zamdwienia.

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja:

= wszystkie czynno$ci zwigzane z usunieciem drzew, w tym drzew suchych i zamierajacych wraz z ich wywozem (w tym karpiny i gatezi)
oraz oczyszczeniem terenu po wykonanych robotach,

. prace pielegnacyjne zieleni.

1.3. NAZWY I KODY WSZ DLA PRZEWIDZIANYCH ROBOT BUDOWLANYCH

Przedmiot zamdwienia objety niniejszg Specyfikacjg odpowiada nastepujgcym robotom budowlanym opisanym kodem WSZ (CPV) wg
Rozporzadzenia Komisji Wspdlnoty Europejskiej Nr2151/003 z dnia 16 grudnia 2003 r.

= 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wlasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy rozwdj.

1.4.2. Materiatl roslinny — drzewa i krzewy.

1.4.3. Bryla korzeniowa — uformowana przez szkétkowanie bryta ziemi z przerastajgcymi jg korzeniami rosliny.

1.4.4. Forma krzewiasta — forma wiasciwa dla krzewdéw utworzona w szkéitce przez niskie przyciecie przewodnika celem uzyskania
wielopedowosci.

1.4.5. System korzeniowy — zespdt korzeni uformowany przez rosline.

1.4.6. Wysokosé¢ rosliny — dtugos¢ mierzona od nasady pnia do najwyzszej czesci rosliny.
1.4.7. Szeroko$¢ rosliny — odlegto$¢ mierzona w najszerszym miejscu rosliny.

1.4.8. Opornik betonowy — prefabrykowany element betonowy, drogowy.

Pozostate okreslenia podstawowe podane w ninigjszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST-00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
0Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w STO-00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Lokalizacja poszczegolnych drzew i krzewdw przeznaczonych do usuniecia okreslona jest w dokumentacji projektowej — Tabela nr 1.

2. MATERIAL I SPRZET
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Do wykonywania robot zwigzanych z usunieciem drzew oraz zabiegoéw pielegnacyjnych nalezy stosowac:

. pity mechaniczne,

. pity reczne, siekiery,

= drabiny, liny, uprzeze,
=  lopaty, grabie,

. rebak,
= tasme do zabezpieczenia terenu,
. kliny,

= frezarka do karp,
. inny sprzet zaakceptowany przez INTZ.

3. éRQDKI TRANSPORTU
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST0O-00.00 ,Wymagania ogdlne”.
3.2. TRANSPORT DLUiYC, KARPINY I GALEZI
Pnie, karpine oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiajgce wartos¢ jako materiat budowlany powinny byc transportowane w sposob nie powodujacy ich uszkodzen (np. na
przyczepach dtuzycowych).
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W czasie trwania transportu wykonawca powinien zabezpieczy¢ tadunki przed mozliwoscig przesuniecia sie lub wypadniecia ze $rodka
transportu. Miejsce wywozu materiatu pochodzacego z wycinki powinny by¢ uzgodnione z Zamawiajgcym.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢é wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw fadunku i innych parametréw technicznych.

4. GOSPODARKA DRZEWOSTANEM

W projekcie wytypowano do wycinki drzewa, ktére nie wymagajg wydania decyzji na usuniecie.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

0Ogolne zasady wykonywania robét podano w ST0O-00.00 ,Wymagania ogdlne”.

W przypadku, gdy w trakcie wykonywania robét zaistnieje konieczno$¢ wycinki dodatkowych, nieprzewidzianych do wycinki w dokumentacji
projektowej drzew lub krzewow, Wykonawca jest zobowigzany zgtosic to IN i zamawiajgcemu, i w imieniu Zamawiajacego jest zobowigzany
do uzyskania pozwolenia na dodatkowg wycinke.

5.2. USUNIECIE DRZEW

Roboty zwigzane z usunieciem drzew obejmujag wyciecie drzew, wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy na wskazane miejsce,
oraz zasypanie dotow.

Wymagania:

= Drzewa nalezy wycig¢ i wyfrezowaé pien do poziomu gruntu,

= Rodlinnos¢ istniejaca, nieprzeznaczona do usuniecia, powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem,

= Jezeli roslinnos¢, ktdra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na
koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wiadze,

= Przed przystgpieniem do prac przy wycince nalezy dokona¢ wizji w terenie, a nastepnie zabezpieczy¢ teren przez wydzielenie stref
bezpieczenstwa,

. Dopuszcza sie rozdrobnienie gatezi na zrebki drzewne za pomoca specjalistycznego sprzetu — rebaka do gatezi,

. Nie dopuszcza sie spalania materiatu roslinnego na miejscu,

= Materiat rodlinny pochodzacy z wycinki nalezy wywiez¢ na uzgodnione z Zamawiajgcym miejsce jak wyzej,

= Wjazd sprzetu musi by¢ uprzedzony wytyczeniem stref wjazdu oddalonym min. 3m od pni drzew w parku,

. Nie dopuszcza sie uzytkowania ciezkiego sprzetu powodujgcego zageszczenie podioza i niszczenie systemu korzeniowego drzew,

= Wykonawca musi uporzadkowac teren po wykonanych robotach.

5.3. PIELEGNACJA DRZEW
Roboty zwigzane z pielegnacjg drzew obejmuja:

e  podkrzesanie korony drzew.

Do kazdego drzewa nalezy podejs¢ indywidualnie: ocenic jego statyke, rozpozna¢ mozliwosci dalszego wzrostu z uwzglednieniem otoczenia,
wzig¢ pod uwage specyfike danego gatunku i jego reakcje na ciecie. Forme i zakres prac nalezy dostosowac do danego drzewa, w sposob
najmniej szkodzacy jemu i innym drzewom w otoczeniu.

Wymagania:

e Prace pielegnacyjne drzew muszg by¢ wykonywane przez osoby wykwalifikowane — doswiadczonych arborystow posiadajgcych wiedze i
umiejetnosci w zakresie pielegnacji drzew,

e Osoby wskazane do pielegnacji muszg potwierdzié¢ swoje kwalifikacje przed dopuszczeniem do wykonywania prac,

e  Preferowana metoda pielegnacji drzew starszych i wysokich — metoda alpinistyczna z wykorzystaniem lin i uprzezy,

e Nie wolno wykonywa¢ pielegnacji drzew na terenie zieledicéw przy uzyciu ciezkiego sprzetu (podnosnikéw), ktére moze prowadzi¢ do
zageszczenia podtoza i uszkodzenia korzeni drzew,

e  Uzycie podnosnikdw jest uzasadnione z istniejgcych drog utwardzonych otaczajacych teren do pielegnacji drzew rosnacych przy
granicy terenu,

e Przy wykonywaniu ciec¢ pielegnacyjnych nie dopuszcza sie wycinania zdrowych konaréw i gatezi,

o  Wykonywanie cie¢ pielegnacyjnych drzew nalezy wykonywac¢ w okresie petnego ulistnienia, w celu oceny wizualnej korony drzewa,
jego kondycji zdrowotnej i fatwego odrdznienia gatezi suchych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STO-00.00 ,Wymagania ogdine”.
6.2. KONTROLA JAKOSCI ROBOT W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dotdw, oraz
przeprowadzenia zabiegéw pielegnacyjnych na drzewostanie.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1.  OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w STO-00.00 , Wymagania ogdlne”.
7.2, JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest:

= szt. (sztuka) — wyciecie lub pielegnacji drzewa

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w STO-00.00 ,Wymagania ogéine”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania,
wymienione w pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST0O-00.00 ,Wymagania ogolne”.
Cena usuniecia drzew obejmuje:

= wyciecie i wyfrezowanie pni drzew,

= wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza obszar opracowania w miejsce uzgodnione z Inwestorem, lub zrebkowanie gatezi,

= zasypanie dotow,

= wykoszenie roslinnosci zielnej (umozliwienie poruszanie sie po terenie wycinki) oraz samosiewow podrostu drzew i krzewow wraz z
wygrabianiem i zebraniem w stosy,

L] uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

UWAGA!
Wszelkie optaty administracyjne zwigzane z wycinkg drzew poniesie Zamawiajacy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. NORMY

PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.



