10
V=50 km/h

Projekt oznakowania i zabezpieczenia robot
prowadzonych w Srodku jezdni dwukierunkowej
dwupasows] i dopuszczalnej predkosci 50 kmvh.

£
o
s . S
E iy
a
' iy
TS S s | B-27
O wartodci
528 B-33 obow'azuace
na drodze

BLgn

senade

min. S0m

i

£
il 3 :
BIpCp Bl :I
fedeinzvoqo gp-g E
BFOHEM O qny zra|
wal ) .
E|
o
L]
=
<
= —100m
E
(=]
=
o~

= —300 m




