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NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY:
STO / OST - ogdina specyfikacja techniczna
SST - szczegdtowa specyfikacja techniczna
BHP - bezpieczenstwo i higiena pracy

IN - Inspektor Nadzoru
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1. WSTEP
1.1.  PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem
elementéw matej architektury.

1.2, ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

] Montaz stupkéw drewnianych,

=  Montaz niskiego metalowego ptotka ogrodzeniowego dla rabat z krzewami,

L] Montaz przestawionych znakéw drogowych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w STO-
00.00 "Wymagania ogdine".

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w STO-00.00 "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-00.00 ,Wymagania ogdine”.

2.2, MATERIALY

2.2.1. ELEMENTY MALE]J ARCHITEKTURY

= Drewniane stupki dt. catkowitej 90 cm, $rednicy 10 cm

. Metalowy ptotek ogrodzeniowy — przesto o wymiarach 200x30 cm, wys. stupka 60 cm
=  Przestawione znaki drogowe

2.2.2. MATERIALY MONTAZOWE

=  Stopy fundamentowe beton B20, zgodnie z instrukcjg producenta

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-00.00 ,Wymagania ogdlne”.
4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

0Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STO-00.00 ,Wymagania ogdlne”.

4.2, TRANSPORT POZOSTALYCH MATERIALOW
Transport cementu powinien sie odbywac w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem
z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed
rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robdt podano w STO-00.00 ,Wymagania ogdlne”.
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5.2. MONTAZ ZNAKOW DROGOWYCH

Montaz znakéw drogowych w stopach fundamentowych.

5.3. MONTAZ DREWNIANYCH SLUPKOW

Wkopanie stupka w ziemie na gtebokos¢ 40 cm. Bez fundamentowania.

5.4. MONTAZ METALOWEGO PLOTKA OGRODZENIOWEGO

Mocowanie na state w gruncie na stopach fundamentowych. Gtebokos¢ stupkéw pod powierzchnig — 20 cm.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w STO-00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. SPRAWDZENIE MONTAZU URZADZEN I ELEMENTOW MALEJ ARCHITEKTURY
a) Zgodnie z instrukcjg producenta

b) Zgodnie z obowigzujgcymi normami bezpieczenstwa

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STO-00.00 ,Wymagania ogdlne”.

7.2, JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest szt. (sztuka) zamontowanego urzadzenia sitowni i matej architektury.

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonania ogrodzenia z siatki stalowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w STO-00.00 ,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami IN, jezeli wszystkie pomiary wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci w STO-00.00 ,Wymagania ogolne”.
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