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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotyce wykonania
i odbioru robot zwgzanych z rozbiérk elementéw drég w ramach zadania pn.: ,Budowa
chodnika w ulicy Sycowskiej w Poznaniu”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimpezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji tecanej dotycz wykonania robot
rozbiérkowych i obejmuj:

- rozebranie istnigrego krawznika 15x30 cm,

- rozebranie taw z betonu,

- rozebranigcieku przykrawznikowego,

- rozebranie nawierzchni z betonu o gr. 16cm,

- rozebranie nawierzchni z kostki betonowej,

- rozebranie nawierzchni z sogokatnych ptyt betonowych,
- rozebranie chodnikow z ptyt betonowych 35x35 cm,

- rozebranie obrzg betonowych,

- cig¢cie nawierzchni,

- rozebranie nawierzchni z mieszanek mineralno-asfgith,
- zatadunek i wywdz gruzu z terenu budowy na sktadkavWykonawcy.

Uwaga:

Materiaty rozbiorkowe oki&one przez layniera jako nieprzydatne Wykonawca winien
odtransportowmana sktadowisko przy zachowaniu obgmjacych przepiséw.

1.4.Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00@D, Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5.0g0lne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania ogbIn
pkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgodio
z Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami layniera.

2. Materiaty
Nie wystpuja.
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3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprat do rozbiorki

Roboty zwgzane z rozbiérk elementow drog i ulic ¢na wykonywane mechanicznie
I recznie. Wykonawca powinien dysponoivaastpujacym sprztem:

— spycharki,

- rowniarki,

- tadowarki,

— samochody gizarowe,

- mioty pneumatyczne,

— koparki,

— pity do cigcia betonu i mieszanek minerlano-asfaltowych.

Do zrywania nawierzchni w zaleoici od jej rodzaju (bitumiczne, warstwy podbudowy z
kruszywa tamanego) natg uzy¢ zrywakow lgdacych na wyposgeniu spycharek i rowniarek.

Zastosowany spet winien uzyska akceptagj Inzyniera

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki

Materiaty uzyskane z rozbiorki mgdy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu
zaakceptowanymi przez4yniera dla danego asortymentu materiatu rozbiérkgmve

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne warunki wykonania robo6t
Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D-MOQ000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1.Wyznaczenie elementow przeznaczonych do rozbiorki

Wyznaczenie elementow drog przeznaczonych do ddglnalezy wykona na podstawie
Dokumentacji Projektowe;j.

5.2.2. Oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym.

Odcinki wykonywanych rob6t natg oznakowa zgodnie z Rozpogzlzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szpg#ewych warunkéw technicznych dla
znakow i sygnatowswietinych oraz urgdzeh bezpieczéstwa ruchu i warunkéw ich
umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 raiu $181) — zat. nr 4.
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5.2.3Rozbibérka warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

Rozbidrle nawierzchni z betonu asfaltowego nglevykona przy pomocy pity oraz
miotdw pneumatycznych.

5.2.4Rozbiérka warstw nawierzchni z betonu zwyklego
Rozbiorle nawierzchni z betonu zwyktego najewykona przy pomocy zrywarki.
5.2.5Rozbibrka kostki betonowej, ptyt chodnikowych i ppdzeciokatnych

Rozbidrke nawierzchni z kostki betonowej, ptyt chodnikowyctptyt szeciokatnych
wykon& recznie przy pomocy nagdzi brukarskich lub mechanicznie przy pomocy zryknar

5.2.6 Rozbidrka elementéw prefabrykowanych

Rozbiorlke kraweznikdw oraz innych elementéw drobnowymiarowych wy&bomecznie
przy pomocy nargzi brukarskich lub mechanicznie przy pomocy zrykiar
tawy betonowe rozkrus#yprzy pomocy miotéw pneumatycznych.

5.3. Przewaenie i sktadowanie materiatdbw pochodgcych z rozbiérek.

Materialy pochodzce z rozbidrki Wykonawca winien posortovai nastpnie
w obecndci Inzyniera zakwalifikowa materiaty nadage s¢ do ponownego wykorzystania.

Materiaty z rozbiérek, przeznaczone do ponownegd&onzystania naley zatadowa,
przewiez¢ i sktadowa& w miejscu wskazanym przezziniera, w sposob upagdkowany i
wiasciwy dla danego asortymentu oraz zabezpié€pzyrzed zniszczeniem.

Materiaty uszkodzone i nie nadeg¢ s¢ do ponownego aycia naley traktowa jako
odpad. Materiat odpadowy z rozbiorki Wykonawca wmiprzetransportowai ztozy¢ na
skltadowisku zaakceptowanym przezzyniera, zgodnie z obowzujagcymi przepisami
ochronysrodowiska.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw dradic znajdujce s¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacprojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dy
tymczasowo zabezpieczone. W szczegd@nnalery zapobiec gromadzeniugsiv nich wody
opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujes svykonania wykopow drogowych nale
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgo terenu i zagci¢
do Is = 1,00.

6. Kontrola jako $ci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robo6t rozbiérkowych

Kontroli podlega sposob wykonania robét rozbiorigoln;, prawidiowdci transportu i
skladowania materiatow uzyskanych podczas rozhiorki

Zageszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po useltyich elementach powinno
spetnid wymagania okrdone w niniejszej ST.

7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\Bymagania ogolne” pkt 7.
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7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest:

- m?—dla poszczegéinych warstw nawierzchni,

- m —dla elementow liniowych — kraaniki, obrzeza betonowe,

- m® — dla taw i innych elementéw betonowych oraz wywanateriatéw z rozbiérek
(gruzu),

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania wg punktu 6 nirnzejs ST, daty wyniki
pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

Cena wykonania roboét obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie miejsca prowadzonych robot,

- wyznaczenie miejsc, powierzchni i odcinkéw rozbigre

- rozebranie poszczegolnych asortymentow zgodnid 2.8kniniejszej ST,

- sortowanie materiatbw do ponownego wykorzystania,

- zaladunek, odtransportowanie i roztadunek matesiagzbiorkowych,

- zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zsgczeniem do uzyskania Is = 1,00,
- przeprowadzenie pomiardw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10.Przepisy zwhzane

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008r sprawie szczegétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéwietlnych oraz urgdzen bezpieczastwa
ruchu i warunkéw ich umieszczania na drogach (DztJ220 z 2003 roku poz. 2181)
— zat. nr 4.

Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (DN z 2013 roku poz. 21).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie bezpiecastwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowtdnyDz.U. z 2003 r Nr 47 poz. 401, ze
Zmianami.)
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