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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotyce wykonania
i odbioru robot zwjzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokaciowych
w ramach zadania pn.: ,Budowa chodnika w ulicy Syskiej w Poznaniu”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktimpezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t zganych
Zz wszystkimi czynngciami umaliwiajgcymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowe;.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysoé@owych

Roboty pomiarowe, zwrzane z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych

obejmuj:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokawego punktow gtéwnych osi trasy
i punktow wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochroma iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wykonanyochat.
1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasymkpy kierunkowe oraz pogtkowy
I koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowvgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5.0g06lne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne
pkt 1.5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&ko ich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektowg ST i poleceniami layniera.

2. Materialy
2.1. Ogodlne wymagania dotycxce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalestosowd pale drewniane z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w gsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny néiérednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugédod 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05
do 0,08 m i dtugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isjqpiej nawierzchni
bolce stalowarednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekowvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. Transport
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt | materialy do odtworzenia trasy dma przewozi dowolnymi srodkami
transportu.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z oboyzujagcymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien pegejpd Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizact i wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaeego, Wykonawca powinien
przeprowadai obliczenia i pomiary geodezyjne niedime do szczegdétowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.
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Wykonawca powinien natychmiast poinformdwdnzyniera o wszelkich lgbach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i @u reperéw roboczych. Blly te
powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadokio tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno hyzmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezymera, zostan wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgia Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przeziera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i punkigirednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia o#tegagce w sposoOb wyray i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzeowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robét. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, tstamp one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznegpiavidtowej realizacji robot nate
do obowjzkdéw Wykonawcy.

Punkty pastwowej osnowy geodezyjnej, ktére uleglty zniszcaeniv wyniku
prowadzonych robét budowlanych etyich Dokumentag] Projektows, nalery odtworzy
przez odpowiedni uprawniom jednostk wykonawstwa geodezyjnego, jako punkty
geodezyjne tej samej klasy na koszt Wykonawcy robot

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktéw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pony by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aze@kdowhzane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobdt ziemnych. Maksymalna odlegto
pomiedzy punktami gtbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtu
osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkg miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynog&i500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskpowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zedganych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state
na stabilnych, istnigtych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze natg zatlary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahuw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji
po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, staguniwelacg podwdjrs w nawbzaniu do
reperow pastwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane
I jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne).
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5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentacprojektowy oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, altoaej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdscz nie rzadziej nico
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtgy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wieksze nk 5¢cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy nale
wyznaczy z dokfadnécia do 1cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w
dokumentaciji projektowe,;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalerzy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zagpt
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umizemgch poza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okkenie granicy robot), zgodnie z dokumengac)
projektows oraz w miejscach wymaggaych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
roboét i w miejscach zaakceptowanych przezivera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naky stosowa dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysadm przekraczajcej 1
metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegte¢ miedzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owag. Odlegtdc ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
0 ksztalcie zgodnym z dokumentapyojektows.

6. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrkanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedlug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaggani podanymi w pkt 5.4.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest 1km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
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8. Odbidr robdt
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00@0Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbior robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicoOw
i dziennikbw pomiarow geodezyjnych Ilub protokétu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada ignierowi.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgnktow wysokeéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymtyezeniem dodatkowych
przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrartegrzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— wykonanie pomiaréw dla inwentaryzacji powykonawgzej

- wykonanie mapy powykonawczej na mapie zasadniczefaczenie jej do zasobow
geodezyjnych

10.Przepisy zwhpzane

1. Instrukcja techniczna O-1/0-2. Ogdlne zasady wykeja prac geodezyjnych i
kartograficznych, GUGIK Wydanie ge 2001.

2. Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonyaapiac geodezyjnych, GUGIK
Wydanie czwarte 1998

3. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK Wydaniatei

2001

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs GUGIK Wydanie pite 1988

Instrukcja techniczna G-3.1. Pomiary i opracowaaaizacyjne, GUGIK Wydanie 2007

Instrukcja techniczna G-4.1 Pomiary sytuacyjne i sokociowe metodami

bezpdrednimi, GUGIK Wydanie 2007

7. Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kaafagne ( t.j. Dz.U. 2015 poz. 520)
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